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IRIAN TECHNOLOGIES

L'espérance de vie d'un chimiste est de dix ans inférieure a la moyenne.

Données OSHA, Organisational Safety and Health
Administration Ministére de la Santé des Etats-Unis.

Les laboratoires sont de prodigieux consommateurs d'énergie.

Un laboratoire moyen consomme de 5 a 20 fois plus d'énergie au métre
carré qu'un immeuble de bureaux. Certains laboratoires spéciaux, ou certaines
salles blanches, peuvent consommer jusqu'a 100 fois plus qu'un immeuble

tertiaire de méme surface surface.

Source : EPA - United States Environmental Protection Agency.

cadl AV

Il est aujourd'hui reconnu que la presque tota-
lité des substances utilisées dans les labora-
toires de recherche, de contréle ou d'analyse
présente des risques de type CMR, cancéri-
génes, mutagénes ou reprotoxiques, auxquels
il ne faut en aucune maniéere étre exposé. La
protection des utilisateurs est donc un aspect
critique de la vie du laboratoire.

La seule protection réelle des opérateurs et les
personnes séjournant dans les locaux équipés
de laboratoires passe par la gestion du confi-
nement, et plus particulierement par les cas-
cades de pression d'air.

Ces cascades de pression d'air sont obtenues
par une gestion aéraulique optimisée dans le
laboratoire. La gamme de produits IRIAN-LAB
d'IRIAN TECHNOLOGIES est dédiée a ces
procédés.

Le deuxiéme aspect concerne les économies
d'énergie, dans un contexte ou les matiéres
premiéres fossiles font I'objet de hausses ré-
gulieres, entrainant d'importantes augmenta-
tions des colts d'exploitation.

La technique du débit variable utilisée par le
systéme IRIAN-LAB ajuste en permanence
les volumes extraits, et soufflés. Outre I'éco-
nomie importante générée, la gestion optimi-
sée a un effet secondaire trés positif : le res-
pect de I'environnement.

En effet, moins d'air traité rejeté signifie :
« Moins de ressources fossiles utilisées,
« Moins d'effet de serre généré.

Irian Technologies, un savoir-faire unanimement reconnu

Créée en 2003, IRIAN TECHNOLOGIES re-
groupe une équipe d'ingénieurs spécialisés
depuis de nombreuses années dans la gestion
du confinement en laboratoire, et forts de
quantités de réalisations dans ce domaine,
tant en France qu'a I'étranger.

Partenaire de nombreux centres de recherche
et écoles d'ingénieurs, IRIAN TECHNOLO-
GIES a développé de multiples applications
critiques pour l'industrie.
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IRIAN TECHNOLOGIES dédie l'essentiel de
son activité au développement, a la fabrica-
tion, la mise en service et la maintenance de
systemes complets de gestion aéraulique des
laboratoires, avec pour objectif permanent
d'améliorer la sécurité et le confort des utilisa-
teurs, et de respecter l'environnement en réa-
lisant des économies d'énergie.

IRIAN TECHNOLOGIES posséde a ce jour en
matiere de ventilation de laboratoire, un sa-
voir-faire largement reconnu par I'ensemble de
la profession. Depuis sa création, en 2003,
IRIAN TECHNOLOGIES a équipé plus de
6000 sorbonnes et quelques 300 000 m? de
laboratoires, répartis sur plus de 140 sites.

Nos fournitures s'étendent a I'ensemble des
prestations en matiére de ventilation de labo-
ratoire :

« Conception de solutions globales de ven-
tilation de laboratoire,

« Conception des équipements électroni-
ques de régulation (4 brevets),

+ Ingénierie de ces solutions en partenariat
avec les bureaux d'études spécialisés,

» Assistance auprés des installateurs en
Génie Climatique avant, pendant et aprés
vente,

« Mise en service de systémes de ventila-
tion de laboratoire,

« Maintenance de ces systémes.

Une image "haute technologie™, tournée vers le développement dura-

ble

Nous n'avons qu'une seule ambition. Garantir la totale satisfaction de nos clients.

C'est le meilleur gage de pérennité.

La régulation : le maillon critique dans le laboratoire

La régulation des systéemes de ventilation re-
présente la partie la plus critique dans le labo-
ratoire. Assurant la sécurité de l'utilisateur

tant a l'instant "t" que sur le long terme, sa
mise en ceuvre ne peut faire I'objet d'aucune
faille de conception.
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Une gamme de produits fabriquée en France

La gamme de produits IRIAN-LAB, est totale-
ment concue et réalisée en FRANCE par
IRIAN TECHNOLOGIES et ses sous-traitants.
Elle est le fruit de nombreuses années de re-
cherche et développement et fait I'objet de
plusieurs brevets, nationaux et internationaux.

Nos équipements intégrent les meilleurs com-
posants du marché pour ce type de produits.
Les logiciels de paramétrage CONFIG-LAB et
de supervision SIAM-LAB sont développés en
interne par les ingénieurs R&D d'IRIAN
TECHNOLOGIES.

PRINCIPES GENERAUX DE VENTILATION DANS LES LABORATOIRES

NI/,

La sécurité dans les laboratoires a pour but,
en tout premier chef de protéger I'utilisateur.
Cette sécurité repose sur un principe fonda-
mental : le confinement, qui préserve les utili-
sateurs des risques de contamination par la
maitrise du sens de circulation de l'air. A cet
effet, le laboratoire fait I'objet de cascades de
pressions/dépressions qui forcent I'air extrait a
circuler toujours dans le méme sens.

L'air contaminé est extrait par les sorbonnes,
bras d'extraction ou hottes. Les débits d'air
extrait par chaque élément sont importants,
environ 1000 m3/h par sorbonne ou hotte. Il
n'est pas rare de trouver des laboratoires ex-
trayant 10 000 m3/h d'air.

Afin d'assurer le confort et la sécurité des utili-
sateurs, cet air extrait doit étre remplacé par
un apport quasi équivalent d'air neuf traité a
bonne température. C'est ce que I'on appelle
la compensation.

Toute la difficulté réside dans le fait de com-
penser l'air extrait en évitant toute surpression
ou trop grande dépression, de sorte a
maintenir les utilisateurs en sécurité, tout en
economisant l'énergie nécessaire pour traiter
cet air (chauffage, refroidissement, humidifica-
tion, dessiccation, filtrage etc...).

La ventilation des laboratoires doit étre congue
d'une fagon globale, intégrant 'emplacement
et l'aéraulique des sorbonnes, la ventilation,
les calculs de débits, et la régulation
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Le volume d’air variable en laboratoire

Le principe du VAV (Volume d’Air Variable)
consiste donc a ajuster en permanence et de
maniere extrémement rapide les débits extraits
et soufflés pour assurer le confinement de
maniére optimale. La technique du VAV met
en jeu des boucles de régulation complexes,

permet d'adapter finement la consommation
énergétique en fonction des besoins réels du
laboratoire, et de réaliser des économies
d'énergie trés significatives. Le systeme de
régulation revét donc une importance détermi-
nante.

La Certification des débits - une avance technologique considérable

Nous avons toujours cherché a proposer a nos
clients un produit de la plus haute qualité.
L'année 2007 a couronné nos efforts et ces
longues années de R&D, avec 'obtention de la
certification par un organisme accrédité CO-
FRAC pour nos équipements d'extraction d'air.
Les équipements de mesure et de régulation
aérauliques sont tributaires des turbulences
des flux d'air véhiculés dans les réseaux, et
diffusés dans les locaux. En régle générale,
les capteurs de débit d'air, particulierement les
croix de mesure et dérivés, obtiennent une
précision toute relative, avec une marge d'er-
reur de plus ou moins 10 a 15%. Les instru-
ments utilisés pour les contrbles annuels ré-
glementaires mesurent les débits avec une
marge d'erreur de plus ou moins 20 a 25%.

Nos équipements d'extraction ont été certifiés
comme instruments de mesure. La marge d'er-
reur moyenne est de 0,1% a 0,5%, ce qui leur
confére un statut d'instrument de métrologie.
lls sont 20 a 50 fois plus précis que ceux des
concurrents.

Cela signifie que P’ensemble des équipe-
ments d’extraction IRIAN TECHNOLOGIES
peuvent étre utilisés comme instruments
de contréle en ligne, au lieu d'utiliser ballo-
métres ou fils chauds en gaine. Equipé du lo-
giciel Config-Lab ou de SIAM-LAB, le service
métrologie du site est en mesure de réaliser
les contrdles annuels réglementaires avec une
précision incomparable par rapport aux équi-
pements mobiles utilisés.

L’utilisateur final pourra procéder au contréle permanent des débits d’air dans les labo-

ratoires a I’aide des régulateurs IRIAN-LAB qui offrent une précision inégalée.
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Quelques références prestigieuses
ENSIACET

L'ENSIACET Ecole Nationale Supérieure des Ingénieurs en Arts Chimiques et Technologiques,

hétel scientifique d'une surface de 26 000 m2 sur quatre étages, dont 9 300 m2 pour la recherche,
4 800 m2 pour I'enseignement et 2 900 m2 en lieux d'échange.

"La Dépéche, septembre 2010"

IRIAN TECHNOLOGIES assure l'intelligence de la régulation de ce site qui comporte plus de 400
régulateurs, pour un volume global de 500 000 m3/h contrélés.
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Cancéropole Pierre FABRE

41 400 m2 de laboratoires et de bureaux pour le Centre de recherche Pierre Fabre, composent cet
harmonieux ensemble ou la régulation IRIAN TECHNOLOGIES se taille la part du lion, avec plus
de 500 000 m3/h d'air régulés en temps réel.

86 laboratoires, équipés de 250 sorbonnes, 200 hottes et de nombreux bras, en tout, environ 500
régulateurs.

Sanofi Batiment 16

En quelques chiffres ce batiment cumule plus de 30 000 m? de surface répartis en 4 batiments :
pharmacologie, biochimie, bureaux tertiaires et bureaux laboratoires.

Une attention toute particuliére a été portée sur la consommation d'énergie dés la conception du
projet, combinant choix techniques et choix de produits innovants.

L'intelligence IRIAN TECHNOLOGIES constitue le coeur de ce paquebot de technologie compo-
sant le laboratoire le plus pointu du monde en terme de régulation de laboratoire. Plus de 300 la-
boratoires équipés de 800 régulateurs contrélent en permanence entre 150 000 et 500 000 m3/
heure d'air traité.

irian

TECHNOLOGIES



IRIAN TECHNOLOGIES

Les points forts d'irian technologies :

« Flexibilité, réactivité, chaine de décision et d'information trés courte,

« Ecoute du client,

« Customisation du produit pour répondre a chaque problématique,

« Expertise en matiére de sécurité dans le laboratoire par la gestion des débits d'air,

Maitrise de I'électronique, de l'informatique industrielle, de la communication (supervision)
avec les réseaux supérieurs,

Maitrise parfaite de la régulation rapide.

Pour I'ensemble de ces points forts, IRIAN TECHNOLOGIES est unique.

Communication de notre savoir-faire :
« Eninterne :

Remontée et partage des expériences

« En externe :
Capacité de transposition de notre savoir-faire. Pour apporter dans d'autres champs
d'applications une offre débanalisée a haute valeur ajoutée déja présente dans notre
savoir-faire actuel.

Maitrise de la chaine

IRIAN TECHNOLOGIES maitrise toute la chaine, depuis la formulation des besoins du marché en
matiére de nouveaux développements. La conception des nouveaux produits est réalisée par
IRIAN TECHNOLOGIES, la réalisation électronique est assurée par notre partenaire historique
INES. Les développements informatiques et I'ensemble des tests produits et contréles qualité sont
réalisés en interne.
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LA SOCIETE

Fiche d'identité

Nom : IRIAN TECHNOLOGIES
Adresse : 169, rue Robert Schuman
77350 Le Mée sur seine
Capital : 342 280 €, entierement détenue par les fondateurs
Forme juridique : SAS ( Société par Actions Simplifiées
RCS: 450 811 427 MELUN
Téléphone : 0164104325
Fax : 0164103412
Email : info@irian.fr
Site web : www.irian.fr

Les brevets

La gamme de produits repose sur plusieurs brevets déposés en 2000 et 2001, et répond
a I'ensemble des normes internationales: XPX 15-203 (France), DIN 12924 (Allemagne),
EN14175, ANSI/ASHRAE 110/85.

Les normes de référence et textes en vigueur:
Dans la cadre de I'utilisation des laboratoires, les normes actuellement en vigueur sont :

NF EN 14175 parties 1 a 6 : Sorbonnes de laboratoire,

XP X 15-206 : Sorbonnes de laboratoire : Seuil pour I'essai de confinement, installation et mainte-
nance,

ISO 5167 : Mesure de débit des fluides au moyen d'appareils déprimogénes insérés dans des
conduites en charge de section circulaire. Objet de notre certification par le Cetiat, accrédité CO-
FRAC.
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Réglementation concernant les sorbonnes

Les extraits de ces textes que nous reproduisons ci-dessous constituent une sélection concernant
les sorbonnes et les dispositifs de ventilation de compensation des laboratoires. Sont exclues ici
les dispositions relatives aux locaux a pollution non spécifique et au recyclage, qui n'est pas une
technique d'assainissement appliquée a l'air rejeté par les sorbonnes.

Arrété du 8 octobre 1987
Article 2. -Dossier de l'installation

Le chef d'établissement doit tenir a jour les
documents suivants :

a) La notice d'instruction établie en application
de l'article A. 235-2-8 du Code du travail, pour
les nouvelles installations et celles ayant fait
I'objet de modifications notables.

Cette notice doit notamment comporter un
dossier de valeurs de référence fixant les ca-
ractéristiques qualitatives et quantitatives de
l'installation qui garantissent le respect de
I'application des spécifications réglementaires
et permettent les contréles ultérieurs par com-
paraison.

Ce dossier doit étre établi, au plus tard, un
mois apres la premiére mise en service des
installations.

b) La consigne d'utilisation prescrite par I'arti-
cle A. 232-5-9 du Code du travail, pour toutes
les installations.

Cette notice doit notamment comporter un
dossier de maintenance ou sont mentionnés :
-les dates et les résultats des contréles pério-
diques et des différentes opérations d'entretien
et de nettoyage ;

-les aménagements et les réglages qui ont été
apportés aux installations.

Dans le but de faciliter les contrOles périodi-
ques des installations existantes a la date
d'application du présent arrété, le dossier de
valeurs de référence mentionné au paragra-
phe a) précédent sera établi :

-soit lors de contréles a l'initiative du chef
d'établissement ;

-soit lors de contréles prescrits par l'inspecteur
du travail.

L'ensemble du dossier visé au présent article
est tenu a la disposition de l'inspecteur du tra-
vail, des agents des services de prévention
des organismes de sécurité sociale compé-
tents et des membres du comité d'hygiéne, de
sécurité et des conditions de travail. "

Article 4. -Locaux a pollution spécifique

1. Pour les locaux a pollution spécifique, le
dossier de valeurs de référence mentionné
a l'article 2.a) doit comporter les informa-
tions suivantes :

« indication du ou des polluants
représentatifs de la pollution ambiante ;

« débit d'air extrait par chaque systéme de
captage ainsi que les pressions statiques
ou les vitesses d'air en différents points
caractéristiques de l'installation, associés

ces débits ;

« débit global d'air extrait ;

- efficacité de captage minimale des
systémes d'aspiration;

Cette efficacité est obtenue:

« soit par conformité a des normes en vi-
gueur, compte tenu des débits et de la
geomeétrie des capteurs,

« soit par mesure lorsqu'il n'existe pas de
norme ou lorsque cette efficacité est sus-
ceptible d'étre réduite par 'existence de
mouvements de l'air perturbateurs ;

« caractéristiques des systémes de sur-
veillance mis en oeuvre et moyens de con-
trole de ces systémes.

[...]

2. Les opérations périodiques suivantes doi-
vent étre effectuées et leurs résultats portés
sur le dossier de maintenance mentionné a
I'article 2.b).

a) Au minimum tous les ans :

-contrdle du débit global d'air extrait par l'ins-
tallation,

-contrble des pressions statiques ou des vites-
ses aux points caractéristiques de l'installation,
notamment au niveau des systémes de cap-
tage,

-examen de I'état de tous les éléments de l'ins-
tallation (systéme de captage, gaines, dé-
poussiéreurs, épurateurs, systémes d'apport
d'air de compensation...).

/Jirian
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Article 5

Les méthodes de mesure utilisées pour les
controles précités doivent étre précisées dans
le dossier visé a I'article 2. Ce sont, soit les
méthodes décrites en annexe de l'arrété du 9
octobre 1987 relatif au contréle de I'aération et
de l'assainissement des locaux de travail
prescrit par I'inspecteur du travail, soit des mé-
thodes donnant des résultats comparables.

Les contrdles périodiques prescrits au présent
arrété ne dispensent pas le chef d'établisse-
ment de l'entretien et du nettoyage de I'Instal-
lation ainsi que du remplacement des élé-
ments défectueux chaque fois qu'ils sont né-
cessaires.

Arrété du 9 octobre 1987, modifiépar arrété du 24 décembre 1993

Article premier

En application de I'article A. 232-5-10 du Code
du travail, l'inspecteur du travail peut prescrire
en tout ou partie les mesures et controles défi-
nis au présent article.

Il précise les locaux, les installations, les pos-
tes de travail et, le cas échéant, les phases de
production auxquelles sa demande s'applique.
Les mesures et contrbles visés a l'alinéa pré-
cédent sont les suivants :

B) Pour les locaux a pollution spécifique :
1° La mesure du débit d'air des installa-
tions, et notamment du débit d'air neuf ;
2° La situation des prises d'air neuf ;
3° La mesure de l'efficacité de captage.

Les méthodes décrites dans le présent arrété
concernent les mesures applicables aux instal-
lations de ventilation des locaux a pollution
non spécifique et des locaux a pollution spéci-
fique, qu'ils soient des ateliers ou des labora-
toires. L'attention du lecteur doit cependant
étre attirée sur le fait que les sorbonnes sont
des dispositifs de captage enveloppants dont
I'efficacité ne peut pas s'apprécier par leur effi-
cacité de captage telle qu'elle est admise pour
les dispositifs de captage utilisés dans l'indus-
trie.

La méthode de mesure de I'efficacité des sor-
bonnes doit étre adaptée et donne acces a
leur efficacité de confinement

Article R. 232-5-7
[.-]

Les dispositifs d'entrée d'air compensant les
volumes extraits doivent étre congus et dispo-
sés de fagon a ne pas réduire I'efficacité des
systemes de captage.

Un dispositif d'avertissement automatique doit
signaler toute défaillance des installations de
captage qui n'est pas directement décelable
par les occupants des locaux.

Commentaire technique -Circulaire du 9
mai 1985

[...]

Les dispositifs d'entrée d'air compensant les
volumes d'air extrait par les installations de
captage sont souvent mal étudiés, voire ou-
bliés; il en résulte une perte d'efficacité des
installations, due notamment a des différences
de pression trop fortes ou des entrées d'air
mal disposées ou mal congues, ainsi qu'une
géne pour le personnel due aux courants d'air
parasites.

En raison de leur fiabilité, les dispositifs d'aver-
tissement et de surveillance fonctionnant sui-
vant le principe de la sécurité positive doivent
étre préférés a tout autre systeme. Un disposi-
tif est dit « de sécurité positive » lorsqu'un in-
cident quelconque susceptible de I'empécher
ultérieurement de jouer correctement son réle
provoque automatiquement sa mise en posi-
tion de protection.

Article R. 232-5-9

Le chef d'établissement doit maintenir I'en-
semble des installations mentionnées dans la
présente sous-section en bon état de fonction-
nement et en assurer régulierement le con-
trole.

Le chef d'établissement indique dans une con-
signe d'utilisation les dispositions prises pour
la ventilation et fixe les mesures a prendre en
cas de panne des installations.

Cette consigne, établie en tenant compte, s'il y
a lieu, des indications de la notice d'instruc-
tions fournie par le maitre d'ouvrage, confor-
mément a l'article A. 235-10, est soumise a
I'avis du médecin

/Jirian
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du travail, des membres du comité d'hygiéne,
de sécurité et des conditions de travail ou, a
défaut, des délégués du personnel.

Commentaire technique- Circulaire du 9
mai 1985

L'absence de notice d'instructions fournie par
le maitre d'ouvrage ne dispense pas I'em-
ployeur de I'application des régles qui le con-
cernent.

La consigne d'utilisation mentionnée au
deuxiéme alinéa doit notamment indiquer :
a) Pour les installations de ventilation mécani-
que :
« le débit d'air neuf assuré pour chaque lo-
cal,

En cas de panne

 les mesures permettant la remise en mar-
che de l'installation ou permettant d'établir
une ventilation naturelle provisoire,

« les mesures et les délais d'évacuation des
locaux lorsqu'un renouvelle- ment d'air
suffisant ne peut étre assuré.

« b) Pour les installations de captage :

« |'efficacité du captage ou a défaut le débit

de 'air extrait ;
En cas de panne :

« les mesures permettant I'arrét de la pro-
duction des polluants,

« les mesures de sauvegarde et d'évacua-
tion en fonction des risques que présen-
tent les polluants si I'arrét de leur produc-
tion n'est pas possible immédiatement.

d) Pour toutes les installations :
les informations permettant leur conduite et
leur entretien.

Article R. 232-5-10

L'inspecteur du travail peut prescrire au chef
d'établissement de faire procéder par une per-
sonne ou un organisme agréé aux contréles et
aux mesures permettant de vérifier le respect
des dispositions des articles A. 232-5-3 a A.
232-5-9.

Le chef d'établissement choisit la personne ou
I'organisme agrée sur une liste dressée par le
ministre chargé du travail et par le ministre
chargé de I'agriculture.

Le chef d'établissement justifie qu'il a saisi
l'organisme agrée dans les quinze jours sui-
vant la date de demande de vérification et
transmet a l'inspecteur du travail les résultats
qui lui sont communiqués dans les dix jours
qui suivent cette communication.

Article R. 232-5-11

Des arrétés conjoints du ministre chargé du
travail et du ministre chargé de l'agriculture,
pris aprés avis du Conseil supérieur de la pré-
vention des risques professionnels et de la
Commission nationale d'hygiéne et de sécurité
du travail en agriculture, fixent :

a) les conditions et modalités d'agrément des
organismes mentionnés a l'article A. 232-5-10

b) les méthodes de mesure de concentration,
de débit, d'efficacité de captage, de filtration et
d'épuration ;

c) la nature et la fréquence du contréle des
installations mentionnées au premier alinéa de
I'article A. 232-5-9.

Article R. 235-2-5

Les installations de ventilation doivent assurer
le renouvellement de I'air en tous points des
locaux. Ces installations ne doivent pas pro-
voquer, dans les zones de travail, de géne ré-
sultant notamment de la vitesse, de la tempé-
rature et de I'numidité de I'air, des bruits et des
vibrations; en particulier, ces installations ne
doivent pas entrainer d'augmentation significa-
tive des niveaux sonores résultant des activi-
tés envisagées dans les locaux.

Toutes dispositions doivent étre prises lors de
l'installation des équipements de ventilation,
de captage ou de recyclage pour permettre
leur entretien régulier et les contrbles ulté-
rieurs d'efficacité.

Les parois internes des circuits d'arrivée d'air
ne doivent pas comporter de matériaux qui
peuvent se désagréger ou se décomposer en
émettant des poussiéres ou des substances
dangereuses pour la santé des travailleurs.

Commentaire technique -Circulaire du 9
mai 1985

Les installations de ventilation ne doivent pas
étre source de géne ou d'inconfort.

Les valeurs acceptables des différents para-
métres climatiques (vitesse de l'air, tempéra-
ture, humidité) dépendent des situations de
travail et de la période de I'année.

Pour les ambiances thermiques modérées, la
norme ISO 7730 et la norme frangaise X 35-
203 indiquent des valeurs acceptables.

/Jirian
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Pour les méthodes de mesure et les ambian-
ces chaudes, on pourra utilement consulter les
normes ISO 7726 et 7243 et les normes fran-
caises X 35- 201, 202 et 204.

Les niveaux sonores acceptables des installa-
tions de ventilation dépendent des activités
exercées. En régle générale, le fonctionne-
ment des installations de ventilation ne devrait
pas majorer les niveaux moyens d'ambiance
de plus de 2 dB(A), a moins que le niveau so-
nore engendré par ces installations ne dé-
passe pas 50 dB(A). Ces niveaux sont mesu-
rés a lI'emplacement des postes de travail.

Les éléments des systéemes de ventilation, de
captage, de filtration et d'épuration devraient
étre munis des dispositifs nécessaires a une
vérification rapide de leur fonctionnement (pri-
ses de pression statique, indicateurs de dé-
bit...).

Article R. 235-2-8

Le maitre d'ouvrage précise, dans une notice
d'instructions qu'il transmet au chef d'établis-
sement, les dispositions prises pour la ventila-
tion et I'assainissement des locaux, et les in-
formations permettant au chef d'établissement
d'entretenir les installations, d'en contrdler I'ef-
ficacité et d'établir la consigne d'utilisation
prescrite aux deuxiéme et troisieme alinéas de
I'article A. 232-5-9.

Commentaire technique -Circulaire du 9
mai 1985

Un maitre d'ouvrage qui réalise une installa-
tion de ventilation sans connaitre I'utilisation
qui sera

faite des locaux définit néanmoins les possibili-
tés d'occupation ultérieure; en effet :

-les débits choisis pour l'air neuf déterminent
les effectifs maximum ;

-la disposition des recyclages ou des balaya-
ges peut interdire la mise en place de sources
de pollution dans certains locaux.

La notice d'instruction mentionnée a cet article
permet a I'employeur qui occupera les locaux
de connaitre les possibilités d'occupation.
Cette notice doit indiquer notamment :

-en cas de ventilation mécanique, le débit d'air
neuf assuré pour chaque local ;

-pour les installations de captage, les caracté-
ristiques principales (débit, pression statique,
efficacité minimale) ;

[...]
« enfin, toutes informations permettant la con-
duite et I'entretien de ces installations.

Cette notice doit indiquer également les mesu-

res concernant l'installation qu'il convient de

prendre :

« en cas de panne des installations de ventila-
tion mécanique, pour les remettre en marche
ou établir une ventilation naturelle.

. L]
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DESCRIPTIFS TECHNIQUES IRIAN LAB
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Description

Le LAC est un ensemble de régulation de la
compensation, du taux de brassage et de la
température du laboratoire. Il est la piece mai-
tresse d’'un laboratoire fonctionnant avec le
systeme IRIAN-LAB.

Le LAC contréle et régule les débits de souf-
flage en fonction de ['utilisation des extraction
spécifique du laboratoire en actionnant un re-
gistre motorisé ou un variateur de fréquence.

Mode de fonctionnement

Le LAC est relié a l'ensemble des équipe-
ments - sorbonnes, hottes, extractions d’am-
biance, soufflages auxiliaires - via un bus local
sécurise.

Il assure la compensation du local en fonction
de la sommation des débits extrait et maintient
le local en dépression ou en surpression.

En fonction de cette information, le micropro-
cesseur du LAC détermine le débit de com-
pensation correct a réguler.

Un algorithme de régulation compare en per-
manence la consigne et la valeur réel de débit
acquise via une sonde de pression différen-
tielle et régule le débit en temps réel.

Une régulation extrémement rapide, précise et
surtout trés stable sans aucun phénoméne de
pompage.

Le LAC peut gérer de nombreux équipements

IRIAN-LAB dans un laboratoire, dont :

« Nombre de sorbonnes (FAC) : 32

« Nombre de reprise (VAC) : 8

« Nombre de soufflages de compensation
(LAC esclave) : 8

« Nombre de hottes (HFC) : 32

« Nombre d'extractions auxiliaires : 8

La régulation du débit est réalisé en par-
faite indépendance vis a vis de la pression
dans le réseau.

Ensemble de régulation complet

L'ensemble de régulation LAC se compose
des éléments suivants :

Une électronique de régulation représentant
“I'intelligence” du systéme.

Un afficheur avec ou sans affichage digital.
Un registre équipé de prise de pression diffé-
rentielle.

« Un servomoteur rapide (3 s pour cycle com-

plet).
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Boitier électronique de régulation

L'électronique de régulation posséde les ca-
ractéristiques suivantes :

Acquisition

« Débits extraits via le réseau numérique.

» Débits extraits via I'entrée analogique (som-
mateur externe).

« Débit d’air de soufflage via une sonde de
pression différentielle (0-300 Pa) ou pres-
sion.

« Température via sonde externe passive.

« Hygrométrie via sonde externe active

Régulation
Selon le mode de régulation :

LAC en régulation de débit :

« Régulation du delta Q (différentiel de débit).
« Régulation du débit de Iextraction d’am-
biance.
» Régulation de la température du laboratoire :
« batterie chaude
« batterie froide
- batterie chaude et froide avec change
over incorporé
- tout ou rien
« action sur le taux de brassage
« Régulation de I'nygrométrie par action sur le
taux de brassage
Limitation basse du débit soufflé.
Limitation haute du débit soufflé.
Limitation basse du débit extrait.
Limitation haute du débit extrait.
Limitation du débit d’extraction d’ambiance
en fonction de la demande d’extraction des
autres éléments du réseau.
« Indépendance vis a vis de la pression.
 Trois modes correspondant a des consignes
de température et de taux de brassage diffé-
rents.

LAC en régulation de pression :

« Régulation du delta P.
« Régulation du débit de Iextraction d’am-
biance.
» Régulation de la température du laboratoire :
« batterie chaude
« batterie froide
« batterie chaude et froide avec change
over incorporé
« Tout ou Rien
« Limitation basse du débit extrait.
« Limitation haute du débit extrait.
« Limitation du débit d’extraction d’ambiance
en fonction de la demande d’extraction des

autres éléments du réseau.Indépendance vis
a vis de la pression.

« Mode réduit.

« Limitation basse du débit extrait.

« Limitation haute du débit extrait.

Communication et entrées/sorties

« 4 Entrées TOR paramétrables.

« Sortie contact sec information de marche.

« Sortie contact sec commande de la lumiére
du local.

« 1 entrée analogique pour acquisition du débit
extrait via un sommateur.

« 1 entrée analogique pour acquisition de la
température via sonde externe.

« 1 sortie analogique pour régulation du souf-
flage (servomoteur ou variateur de fré-
quence).

« 1 sortie analogique pour régulation de la
température.

« 1 sortie contact sec pour alarme de synthése
paramétrable.

+ 2 entrée/sortie Réseau RS 485

« Option carte de communication multi-proto-
coles avec un réseau de supervision.

Gestions des alarmes et de la sécuri-

teé

« Alarmes débit soufflé.

« Alarmes débit extrait.

« Alarme dépassement du foisonnement auto-
risé.

« Alarmes température.

« alarme non réponse d’un élément sur le ré-
seau interne.

« Alarmes paramétrables sur contact TOR
avec action associés.

Boitiers afficheurs

« Affichage température.

« Affichage du débit d’air soufflé.

« Affichage du débit d’air extrait.

« Affichage de la pression.

« Affichage de I'hygrométrie.

« Commande lumiére.

« Commande mode réduit.

« Commande marche/arrét de I'extraction.

» Acquisition des alarmes.

« Affichage de messages d’alarmes en toute
lettre.

« Visualisation de I'état de fonctionnement par
voyant tricolore rouge/vert/orange de type
LED.

« Alarme sonore.
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La gestion des débits d’air des laboratoires sera de type VAV, a I'extraction comme au soufflage.
Elle sera assurée par le systeme communicant IRIAN-LAB d'IRIAN TECHNOLOGIES.

Les sorbonnes et extraction spécifiques seront équipés de régulateurs communicants type FAC.
La compensation d’air sera assurée par le systéme de régulation de laboratoire type LAC.

Le LAC réalise la sommation des débits extraits par bus de communication numérique sur base
JBus/ModBus et permet de maintenir la pression idoine du laboratoire par différentiel de débit ou
différentiel de pression en contrélant le débit soufflé et le débit d’extraction d’ambiance.

L'extraction d’ambiance sera équipée d’une station de mesure communicante type VAC.

Le régulateur d’'ambiance sera capable de gérer un mode décontamination.

Le passage en mode décontamination sera possible depuis la supervision.

Le régulateur d’ambiance pourra également gérer la température du laboratoire par action sur une
batterie terminale et/ou par action sur le taux de brassage.

Il sera capable de gérer un change over pour passage en mode froid ou en mode chaud.
Le régulateur pourra gérer trois modes comprenant des consignes de températures et de taux de
brassage différentes. |l sera possible de basculer d’'un mode a 'autre depuis la supervision.

Le régulateur d’ambiance sera communicant avec une supervision permettant de rendre accessi-
ble 'ensemble des paramétres de tous les régulateurs de l'installation depuis la supervision.

Le régulateur d’ambiance est équipé d’un slot disponible pour une carte de communication multi-
protocole.

L'afficheur digital permettra d’afficher en clair les alarmes et le dépassement du foisonnement au-
torisé.

Les moyens de mesure de débit a I’extraction et au soufflage seront conformes a la norme
ISO 5167 : diaphragme, venturi-tuyére, tuyére et venturi, seuls moyens de mesure référen-
cés dans la norme EN 14175.
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Dimensions des afficheurs

Afficheur LCD

I ~

4/ \dan

FACE VELOCITY CONTROLLER CVF.700

22mm ||
Trou
Passage Rj

2 84,7 |

7o

Anannn _ I
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Diagramme perte de charge registre tuyere

Diagramme des pertes de charge enfonction du débit - Registre en acier galvanisé
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Diameétre | Vitesse
(mm) (m/s)

““‘%%*“l
““‘%%“‘l
““%%%“‘l

2
250 >

7,5

10
““%&%{“l
““%%%*“l
““%%%%“‘

70
250
450
660
110
400
730
1100
160
625
1150
1700
250
970
1800
2650
400
1550
2850
4200
500
2000
3700
5400
648
2500
4550
6600

41 38 39 39

APg = 250 Pa

Lw (db/Octave)
fm (Hz

)
39 36 29 23

35
44
49
52
36
46
51
54
37
47
52
55
39
48
53
56
40
50
54
57
41
51
54
57
41
52
56
59

Copyright IRIAN Technologies 2012




Diamétre | Vitesse
(mm) (m/s)

““%%%“l
|““%%“‘|
““%%%“‘l

2
250 °

7,5

10
|“‘%‘%¥“|
““%%%*“l
““%%%%“l

70
250
450
660
110
400
730
1100
160
625
1150
1700
250
970
1800
2650
400
1550
2850
4200
500
2000
3700
5400
648
2500
4550
6600

44 42 44 47

APg = 500 Pa

Lw (db/Octave)
fm (Hz

)
48 45 40 37

44
53
57
60
45
54
59
62
46
55
60
63
48
57
61
64
48
58
62
64
49
58
63
65
49
59
63
66
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APg = 1000 Pa

Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse LwA
(mm) (m/s) fm (Hz) (dBA)

2 70 47 45 48 53 55 52 48 46 51

125 5 250 58 57 61 64 64 60 57 53 60
7,5 450 63 67 67 69 68 64 62 57 64

10 660 66 48 71 73 71 66 64 59 67

2 110 50 48 49 53 56 54 49 47 52

160 5 400 61 60 62 65 65 61 58 55 61
7,5 730 66 66 69 70 69 65 63 58 65

10 1100 69 70 73 74 72 67 66 60 68

2 160 54 45 48 50 55 56 52 49 53

200 5 625 64 63 63 62 65 65 60 56 62
7,5 1150 68 71 69 68 69 69 64 60 67

10 1700 71 77 73 71 72 72 66 62 69

2 250 55 56 56 56 61 56 48 48 55

250 5 970 67 68 68 67 68 65 59 56 64
7,5 1800 73 74 73 73 71 69 65 59 68

10 2650 76 76 74 74 73 72 67 61 70

2 400 59 55 51 54 58 57 51 52 54

315 5 1550 70 68 66 66 68 65 61 59 64
7,5 2850 75 74 72 72 72 69 66 63 68

10 4200 78 78 76 75 75 71 68 65 71

2 500 58 56 52 55 58 56 52 53 55

355 5 2000 70 69 67 67 67 66 62 61 65
7,5 3700 75 75 73 73 73 68 67 66 69

10 5400 79 77 77 76 74 72 67 66 71

2 648 55 58 53 54 58 58 52 52 55

400 5 2500 71 70 66 66 68 66 62 63 69
7,5 4550 78 75 72 72 73 70 67 65 71

10 6600 82 79 71 75 75 72 69 67 66
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APg =100 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 59 53 47 41 35 29 21 17 43

100 5 141 68 62 56 50 44 39 33 26 52
7,5 212 72 66 60 54 49 41 35 30 57

10 283 75 69 63 57 52 46 40 33 60

2 88 60 54 48 42 37 31 23 18 45

125 5 221 69 64 58 52 46 40 34 27 54
7,5 331 74 68 62 56 50 42 38 31 58

10 442 77 71 65 59 53 47 41 34 61

2 145 62 56 50 44 38 32 25 20 46

T 5 362 71 65 59 53 48 42 36 29 56
7,5 543 75 69 63 58 52 46 40 33 60

10 724 78 72 66 61 55 49 43 36 63

2 226 63 57 51 46 40 34 26 21 48

200 5 565 73 67 61 55 49 43 37 30 57
7,5 848 77 71 65 59 53 47 42 35 61

10 1131 80 74 68 62 56 50 44 38 64

2 353 65 59 53 47 41 35 27 23 49

250 5 884 74 68 62 56 51 45 39 32 59
7,5 1325 78 72 66 61 55 49 43 36 63

10 1767 81 75 69 64 58 52 46 39 66

2 561 66 60 55 49 43 37 29 24 51

315 5 1403 76 70 64 58 52 46 40 34 60
7,5 2104 80 74 68 62 56 50 45 38 64

10 2806 83 77 71 65 59 53 47 41 67

2 713 67 61 55 49 44 38 30 25 52

355 5 1782 76 71 65 59 53 47 41 34 61
7,5 2672 81 75 69 63 57 51 45 38 65

10 3563 84 78 72 66 60 54 48 41 68

2 905 68 62 56 50 44 38 31 26 52

400 5 2262 77 71 65 60 54 48 42 35 62
7,5 3393 81 75 70 64 58 52 46 39 66

10 4524 84 78 73 67 61 55 49 42 69

2 1145 69 63 57 51 45 39 31 27 53

450 5 2863 78 72 66 60 55 49 43 36 63
7,5 4294 82 76 70 65 59 53 47 40 67

2 1414 69 63 58 52 46 40 32 27 54

500 5 3534 79 73 67 61 55 49 43 37 63
7,5 5301 83 77 71 65 59 53 48 41 67

2 1773 70 64 58 52 47 41 33 28 55

560 5 4433 79 74 68 62 56 50 44 37 64
7,5 6650 84 78 72 66 60 54 48 42 68

2 2244 71 65 59 53 47 41 34 29 55

630 5 5611 80 74 69 63 57 51 45 38 65
7,5 8417 84 79 73 67 61 55 49 42 69
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APg = 250 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 64 58 52 46 41 35 27 22 49

100 5 141 74 68 62 56 50 44 38 31 58
7,5 212 78 72 66 60 54 48 42 36 62

10 283 81 81 69 63 57 51 45 39 65

2 88 66 60 54 48 42 36 28 24 50

125 5 221 75 69 63 57 51 46 40 33 60
7,5 331 79 73 67 62 56 50 44 37 64

10 442 82 76 70 64 59 53 47 40 67

2 145 67 61 56 50 44 38 30 25 52

T 5 362 77 71 65 59 53 47 41 35 61
7,5 543 81 75 69 63 57 51 46 39 65

10 724 84 78 72 66 60 54 49 42 68

2 226 69 63 57 51 45 39 32 27 53

200 5 565 78 72 66 61 55 49 43 36 63
7,5 848 82 76 71 65 59 53 47 40 67

10 1131 85 79 74 68 62 56 50 43 70

2 353 70 64 59 53 47 41 33 28 55

250 5 884 80 74 68 62 56 50 44 38 64
7,5 1325 84 78 72 66 60 54 49 42 68

10 1767 87 81 75 69 63 57 52 45 71

2 561 72 66 60 54 48 42 35 30 56

315 5 1403 81 75 69 64 58 52 46 39 66
7,5 2104 85 79 74 68 62 56 50 43 70

10 2806 88 82 77 71 65 59 53 46 73

2 713 73 67 61 55 49 43 35 31 57

355 5 1782 82 76 70 64 58 53 47 40 67
7,5 2672 86 80 74 69 63 57 51 44 71

10 3563 89 83 77 71 66 60 54 47 74

2 905 73 66 62 56 50 44 36 31 58

400 5 2262 83 77 71 65 59 53 48 41 67
7,5 3393 87 81 75 69 63 58 52 45 72

10 4524 90 84 78 72 66 60 55 48 74

2 1145 74 68 62 57 51 45 37 32 59

450 5 2863 84 76 72 66 61 54 48 42 68
7,5 4294 88 82 76 70 64 58 53 46 72

2 1414 75 69 63 57 51 46 38 33 59

500 5 3534 84 76 73 67 61 55 49 42 69
7,5 5301 88 83 77 71 65 59 53 46 73

2 1773 76 70 64 58 52 46 38 34 60

560 5 4433 85 79 73 67 62 56 50 43 70
7,5 6650 89 83 77 72 66 60 54 47 74

2 2244 76 71 65 59 53 47 39 34 61

630 5 5611 86 88 74 68 62 56 51 44 70
7,5 8417 90 84 78 72 66 61 55 48 75
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APg = 500 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 68 62 57 51 45 39 31 26 53

100 5 141 78 72 66 60 54 48 42 36 62
7,5 212 82 76 70 64 58 52 47 40 66

10 283 85 79 73 67 61 55 50 43 69

2 88 70 64 58 52 46 40 33 28 54

125 5 221 79 73 67 62 56 50 44 37 64
7,5 331 83 77 72 66 60 54 48 41 68

10 442 86 80 75 69 63 57 51 44 71

2 145 71 66 60 54 48 42 34 29 56

T 5 362 81 75 69 63 57 51 46 39 65
7,5 543 85 79 73 67 62 56 50 43 70

10 724 88 82 76 70 64 59 53 46 73

2 226 73 67 61 55 49 44 36 31 58

200 5 565 82 76 71 65 59 53 47 40 67
7,5 848 87 81 75 69 63 57 51 44 71

10 1131 89 84 78 72 66 60 54 47 74

2 353 74 69 63 57 51 45 37 32 59

250 5 884 84 78 72 66 60 54 49 42 68
7,5 1325 88 82 76 70 65 59 53 46 73

10 1767 91 85 79 73 67 62 56 49 76

2 561 76 70 64 58 53 47 39 34 61

315 5 1403 85 80 74 68 62 56 50 43 70
7,5 2104 90 84 78 72 66 60 54 47 74

10 2806 93 87 81 75 69 63 57 50 77

2 713 77 71 65 59 53 47 40 35 61

355 5 1782 86 80 74 69 63 57 51 44 71
7,5 2672 90 84 79 73 67 61 55 48 75

10 3563 93 87 82 76 70 64 58 51 78

2 905 78 72 66 60 54 48 40 36 62

400 5 2262 87 81 75 69 63 58 52 45 72
7,5 3393 91 85 79 74 68 62 56 49 76

10 4524 94 88 82 76 71 65 59 52 79

2 1145 78 73 67 61 55 49 41 36 63

450 5 2863 88 82 76 70 64 58 53 46 72
7,5 4294 92 86 80 74 68 63 57 50 77

2 1414 79 73 67 61 56 50 43 37 64

500 5 3534 89 83 77 71 65 59 53 46 73
7,5 5301 93 87 81 75 69 63 57 51 77

2 1773 80 74 68 62 56 50 43 38 64

560 5 4433 89 83 78 72 66 60 54 47 74
7,5 6650 93 88 82 76 70 64 58 51 78

2 2244 81 75 69 63 57 51 43 39 65

630 5 5611 90 84 78 72 67 61 55 48 75
7,5 8417 94 88 82 77 71 63 57 52 79
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Dimensions registre LAC-g-A-X-M

Dimensions registre croix de mesure servomoteur

A
Y

2D
—]

L1 L L1

A
A

Dimensions registre LAC-2-A-X-M (en mm)

@D L L1
125 370 45 223
160 415 45 258
200 470 45 298
250 540 45 348
315 630 45 413
355 685 45 453
400 750 48 498
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Dimensions registre LAC-2-A-Y-M

Dimensions tuyére servomoteur

190

A
A

L2

oD

A
Y
A

Dimensions registre LAC-2-A-X-M (en mm)

gD L L1

125 370 45 223
160 415 45 258
200 470 45 298
250 540 45 348
315 630 45 413
355 685 45 453
400 750 48 498
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Dimensions registre LAC-g-A-M

Dimensions registre servomoteur

190
L2

2D

L L1 L3

/

=)
4
4
A

Dimensions registre LAC-2-A-M (en mm)

L L1 L2
125 120 40 215 253
160 120 40 250 278
200 140 40 290 304
250 140 40 340 335
315 130 60 405 378
355 130 60 445 419
400 130 60 490 460
450 130 60 540 501
500 270 60 590 540
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Dimensions registre LAC-g-A-Y-V

Dimensions registre tuyére

190

A
Y

L2

2D

L1 L L1

A
Y

Dimensions registre LAC-2-A-Y-V (en mm)

L L1
125 145 45 200
160 160 45 235
200 165 45 275
250 200 45 325
315 225 45 390
355 240 45 430
400 260 45 475
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Dimensions registre LAC-AxH-A-Y-M

Dimensions registre rectangulaire tuyére servomoteur

A

Y

A

A

Y

Y

A

Dimensions registre LAC-AxH-A-Y-M (en mm)

H

L B
200 100 290 75 30
..... 290 75 30
1200 400 290 75 30

Toutes les largeurs (A) et hauteurs (H) sont disponibles de 50 mm en 50 mm.

Copyright IRIAN Technologies 2012

17




Dimensions registre LAC-AxH-A-M

Dimensions registre rectangulaire servomoteur

A
A
Y

Dimensions registre LAC-AxH-A-M (en mm)

H L B
200 100 110 75 30
..... 110 75 30
1200 400 110 75 30

Toutes les largeurs (A) et hauteurs (H) sont disponibles de 50 mm en 50 mm.
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Dimensions registre LAC-AxH-A-Y-V

Dimensions registre rectangulaire tuyére

A
Y

A
Y
A
Y

Y
A

Dimensions registre LAC-AxH-A-Y-V (en mm)

H L B
200 100 290 75 30
..... 290 75 30
1200 400 290 75 30

Toutes les largeurs (A) et hauteurs (H) sont disponibles de 50 mm en 50 mm.
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Synioptiqile de raccordement

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41

NO |com| NF |com| No | 3tY oo v GND | S5 [0/10 V| GND | IN1 [ GND | IN2 [GND | IN3 [ GND | IN4 | GND| NF | com | NO

11 12 13 14 15 16 17 18 19

24V 24V 24V 24V
GND | M/S A B | GND | M/S A B | GND | 5T |0/10 V| GND | oyt [0/10 V| GND | 5T |0/10 V| GND

24 VAC IN . . .
Sortie contact sec information de

Entrée 24 VAC pour alimentation
marche

GND

Entrée réseau de communication Sortie contact relais de synthése

interne
NO
24V OUT
0/10 V Entrée analogique
Sortie réseau de communication GND
interne
10 V OUT
0/10 V Entrée analogique
GND
Sortie analogique chauffage N1
Entrée TOR 1
GND
IN 2
Sortie analogique extraction d’am- Entrée TOR 2
biance S
IN 3
Entrée TOR 3
GND
Sortie analogique compensation Entrée TOR 4
GND
NF
Sortie contact sec 230 VAC
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Tableau de sélection rapide diametre LAC

Diamétre = DeltaP  Débit | Vitesse Di(ammrﬁ;'e D?,',t:)P (?n%",’:‘t) V(':ﬁf‘;;e
(mm) (Pa) (m3/h) (m/s)

3 28 0,98 3 378 1,06
100 160 5,66 100 2180 6,12
150 196 6,93 150 2670 7,49
200 226 8 200 3083 8,65
250 253 8,95 250 3447 9,67
300 277 9.8 300 3776 10,6

3 45 1,02 3 483 1,07
100 260 5,89 100 2790 6,17
150 318 7,21 150 3417 7,55
200 368 8,32 200 3946 8,72
250 411 9,31 250 4411 9,75
300 450 10,19 300 4832 10,68

3 76 1,05 3 483 0,84
100 440 6,08 100 2790 4,87
150 539 7.45 150 3417 5,97
200 622 8,6 200 3946 6,89
250 696 9,61 250 4411 7.7
300 762 10,53 300 4832 8,44

3 127 112 3 563 0.8
100 732 6,48 100 3252 4.6
150 897 7.93 150 3082 5,63
200 1036 9,16 200 4598 6,51
250 1158 10,24 250 5141 7,27
300 1269 11,22 300 5632 7,07

3 210 1,019 3 565 0,64
100 1214 6,87 100 3280 3,7
150 1487 8,41 150 4017 453
200 1717 9,72 200 4639 5,23
250 1920 10,86 250 5186 5,85
300 2103 11,9 300 5681 6,41

3 309 1,05 3 916 0,82
100 1784 6,36 100 5287 471
150 2185 7.78 150 6475 5,77
200 2523 8,99 200 7477 6,66
250 2820 10,05 250 8360 7,45
300 3089 11,01 300 9158 8,16
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Nomenclature

Type d'électronique Diameétre  Matiére Mesure Actionneur Type de régulation = Affichage
LAC A : acier | Y :tuyere M : servomo- F : deux débits D : digital
VAC P : PPs R : venturi teur S : sonde de vi- L: led
FAC C:PVC | X:croix de me- V : variateur tesse
HFC sure W : secuflow
LCC G : diaphragme T : potentiométre
RDV
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LAC - Données techniques

Données Techniques IRIAN LAC
Général
Alimentation 24 VAC/50 Hz (+/- 2%)
Consommation 10 VA avec afficheur. 25 VA avec servomoteur
Sécurité électrique EN 60950
Compatibilité électromagnétique EN 55022, EN 50081-2, EN 50082-1
Température de fonctionnement 0°C-40°C

Relais de sortie

Relais lumiére 3 A/230 AC maxi
Relais alarme 2 A/ 24 AC maxi
Relais extraction 2 A/ 24 AC maxi

Sorties analogiques

3 sorties analogique 2/10 VDC
Entrées Tout Ou Rien TOR

Entrées pour contact sec non polarisé NO

4 entrées TOR . S .
ou NF avec action associé paramétrable

Capteur de pression différentielle

Plage de pression utile 0-300 Pa

Surcharge 2500 Pa

Rupture 20 000 Pa

Dérive en température du point zéro +/- 0,03 % EM/K

Dérive en température de la sensibilité +/- 0,03 % EM/K
s |

Alimentation 24 VDC

Couple 4 Nm

Vitesse de fonctionnement 3 s pour 90 ° de rotation
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VAC ENSEMBLE DE REGULATION DU LABORATOIRE EXTRACTION

¢ Description

« Fonctionnalités générales du VAC

« Spécifications techniques

+ Dimensions de P’afficheur

« Diagramme perte de charge registre tuyeéere

« Puissance acoustique croix de mesure APg = 250 Pa
+ Puissance acoustique croix de mesure APg = 500 Pa
o Puissance acoustique croix de mesure APg = 1000 Pa
« Puissance acoustique tuyére APg = 100 Pa

« Puissance acoustique tuyére APg = 250 Pa

+ Puissance acoustique tuyére APg = 500 Pa

« Dimensions registre croix de mesure servomoteur
 Dimensions registre tuyéere servomoteur

+ Dimensions registre servomoteur

« Dimensions registre tuyeére

« Dimensions registre rectangulaire tuyéere servomoteur
+ Dimensions registre rectangulaire servomoteur

« Dimensions registre rectangulaire tuyere
 Synoptique de raccordement

o Tableau de sélection rapide diameétre VAC

 Nomenclature

« VAC Données techniques

O N O g b~ WONDN

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
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Description

Le VAC est un ensemble de régulation de I'ex-
traction, du taux de brassage et de la tempéra-
ture du laboratoire. Il est la piéce maitresse
d’un laboratoire fonctionnant avec le systeme
IRIAN-LAB.

Le VAC contrble et régule les débits d’extrac-
tion d’ambiance en fonction de l'utilisation des
extraction spécifique du laboratoire en action-
nant un registre motorisé ou un variateur de
fréquence.

Mode de fonctionnement

Le VAC est relié a lI'ensemble des équipe-
ments - sorbonnes, hottes, soufflage, extrac-
tions auxiliaires - via un bus local sécurisé.

Il assure la compensation du local en fonction
de la sommation des débits extrait et maintient
le local en dépression ou en surpression.

En fonction de cette information, le micropro-
cesseur du VAC détermine le débit de com-
pensation correct a réguler.

Un algorithme de régulation compare en per-
manence la consigne et la valeur réel de débit
acquise via une sonde de pression différen-
tielle et régule le débit en temps réel.

Une régulation extrémement rapide, précise et
surtout trés stable sans aucun phénoméne de
pompage.

Le VAC peut gérer de nombreux équipements

IRIAN-LAB dans un laboratoire, dont :

« Nombre de sorbonnes (FAC) : 32

« Nombre de reprise (VAC esclaves) : 8

« Nombre de soufflages de compensation
(LAC): 8

« Nombre de hottes (HFC) : 32

« Nombre d'extractions auxiliaires : 8

La régulation du débit est réalisé en par-
faite indépendance vis a vis de la pression
dans le réseau.

Ensemble de régulation complet

L'ensemble de régulation VAC se compose
des éléments suivants :

Une électronique de régulation représentant
“I'intelligence” du systéme.

Un afficheur avec ou sans affichage digital.
Un registre équipé de prise de pression diffé-
rentielle.

« Un servomoteur rapide (3 s pour cycle com-

plet).
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Boitier électronique de régulation

L'électronique de régulation posséde les ca-
ractéristiques suivantes :

Acquisition

« Débits extraits via le réseau numérique.

» Débits extraits via I'entrée analogique (som-
mateur externe).

« Débit d’air de I'extraction d’ambiance via une
sonde de pression différentielle (0-300 Pa)
Ou pression.

« Température via sonde externe passive.

« Hygrométrie via sonde externe active

Régulation
Selon le mode de régulation :

VAC en régulation de débit :

« Régulation du débit de Iextraction d’am-
biance.

» Régulation de la température du laboratoire :

« batterie chaude

« batterie froide

- batterie chaude et froide avec change
over incorporé

« tout ou rien

« action sur le taux de brassage

« Limitation basse du débit extrait.

« Limitation haute du débit extrait.

« Limitation du débit d’extraction d’ambiance
en fonction de la demande d’extraction des
autres éléments du réseau.

 Indépendance vis a vis de la pression.

« Trois modes correspondant a des consignes
de température et de taux de brassage diffé-
rents.

VAC en régulation de pression:

« Régulation du delta P.
« Régulation de la température du laboratoire :
« batterie chaude
« batterie froide
- batterie chaude et froide avec change
over incorporé
« Tout ou Rien

« Limitation basse du débit extrait.

« Limitation haute du débit extrait.

« Limitation du débit d’extraction d’ambiance
en fonction de la demande d’extraction des
autres éléments du réseau.Indépendance vis
a vis de la pression.

« Mode réduit.

« Limitation basse du débit extrait.

« Limitation haute du débit extrait.

Communication et entrées/sorties

« 4 Entrées TOR paramétrables.

« Sortie contact sec information de marche.

« Sortie contact sec commande de la lumiére

du local.

1 entrée analogique pour acquisition du débit

extrait via un sommateur.

1 entrée analogique pour acquisition de la

température via sonde externe.

« 1 sortie analogique pour régulation de I'ex-
traction d’ambiance (servomoteur ou varia-
teur de fréquence).

« 1 sortie analogique pour régulation de la
température.

« 1 sortie contact sec pour alarme de synthése

paramétrable.

2 entrée/sortie Réseau RS 485

Option carte de communication multi-proto-

coles avec un réseau de supervision.

Gestions des alarmes et de la sécuri-

teé

« Alarmes débit soufflé.

« Alarmes débit extrait.

« Alarme dépassement du foisonnement auto-
risé.

« Alarmes température.

« alarme non réponse d’un élément sur le ré-
seau interne.

« Alarmes paramétrables sur contact TOR
avec action associés.

Boitiers afficheurs

« Affichage température.

« Affichage du débit d’air soufflé.

« Affichage du débit d’air extrait.

« Affichage de la pression.

« Affichage de I'hygrométrie.

« Commande lumiére.

« Commande mode réduit.

« Commande marche/arrét de I'extraction.

» Acquisition des alarmes.

« Affichage de messages d’alarmes en toute
lettre.

« Visualisation de I'état de fonctionnement par
voyant tricolore rouge/vert/orange de type
LED.

« Alarme sonore.
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La gestion des débits d’air des laboratoires sera de type VAV, a I'extraction comme au soufflage.
Elle sera assurée par le systeme communicant IRIAN-LAB d'IRIAN TECHNOLOGIES.

Les sorbonnes et extraction spécifiques seront équipés de régulateurs communicants type FAC.
La compensation d’air sera assurée par le systéme de régulation de laboratoire type VAC.

Le VAC réalise la sommation des débits extraits par bus de communication numérique sur base
JBus/ModBus et permet de maintenir la pression idoine du laboratoire par différentiel de débit ou
différentiel de pression en contrélant le débit d’extraction d’ambiance.

Le régulateur d’ambiance sera capable de gérer un mode décontamination.

Le passage en mode décontamination sera possible depuis la supervision.

Le régulateur d’ambiance pourra également gérer la température du laboratoire par action sur une
batterie terminale et/ou par action sur le taux de brassage.

Il sera capable de gérer un change over pour passage en mode froid ou en mode chaud.
Le régulateur pourra gérer trois modes comprenant des consignes de températures et de taux de
brassage différentes. |l sera possible de basculer d’'un mode a 'autre depuis la supervision.

Le régulateur d’ambiance sera communicant avec une supervision permettant de rendre accessi-
ble 'ensemble des paramétres de tous les régulateurs de linstallation depuis la supervision.

Le régulateur d’ambiance est équipé d’'un slot disponible pour une carte de communication multi-
protocole.

L’afficheur digital permettra d’afficher en clair les alarmes et le dépassement du foisonnement au-
torisé.

Les moyens de mesure de débit a I’extraction et au soufflage seront conformes a la norme
ISO 5167 : diaphragme, venturi-tuyére, tuyére et venturi, seuls moyens de mesure référen-
cés dans la norme EN 14175.
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Dimensions des afficheurs

Afficheur LCD

I ~

4/ \dan

FACE VELOCITY CONTROLLER CVF.700

22mm ||
Trou
Passage Rj

2 84,7 |

7o

Anannn _ I
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Diagramme perte de charge registre tuyere

Diagramme des pertes de charge enfonction du débit - Registre en acier galvanisé
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Diameétre | Vitesse
(mm) (m/s)

““‘%%*“l
““‘%%“‘l
““%%%“‘l

2
250 >

7,5

10
““%&%{“l
““%%%*“l
““%%%%“‘

70
250
450
660
110
400
730
1100
160
625
1150
1700
250
970
1800
2650
400
1550
2850
4200
500
2000
3700
5400
648
2500
4550
6600

41 38 39 39

APg = 250 Pa

Lw (db/Octave)
fm (Hz

)
39 36 29 23

35
44
49
52
36
46
51
54
37
47
52
55
39
48
53
56
40
50
54
57
41
51
54
57
41
52
56
59
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Diamétre | Vitesse
(mm) (m/s)

““%%%“l
|““%%“‘|
““%%%“‘l

2
250 °

7,5

10
|“‘%‘%¥“|
““%%%*“l
““%%%%“l

70
250
450
660
110
400
730
1100
160
625
1150
1700
250
970
1800
2650
400
1550
2850
4200
500
2000
3700
5400
648
2500
4550
6600

44 42 44 47

APg = 500 Pa

Lw (db/Octave)
fm (Hz

)
48 45 40 37

44
53
57
60
45
54
59
62
46
55
60
63
48
57
61
64
48
58
62
64
49
58
63
65
49
59
63
66
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APg = 1000 Pa

Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse LwA
(mm) (m/s) fm (Hz) (dBA)

2 70 47 45 48 53 55 52 48 46 51

125 5 250 58 57 61 64 64 60 57 53 60
7,5 450 63 67 67 69 68 64 62 57 64

10 660 66 48 71 73 71 66 64 59 67

2 110 50 48 49 53 56 54 49 47 52

160 5 400 61 60 62 65 65 61 58 55 61
7,5 730 66 66 69 70 69 65 63 58 65

10 1100 69 70 73 74 72 67 66 60 68

2 160 54 45 48 50 55 56 52 49 53

200 5 625 64 63 63 62 65 65 60 56 62
7,5 1150 68 71 69 68 69 69 64 60 67

10 1700 71 77 73 71 72 72 66 62 69

2 250 55 56 56 56 61 56 48 48 55

250 5 970 67 68 68 67 68 65 59 56 64
7,5 1800 73 74 73 73 71 69 65 59 68

10 2650 76 76 74 74 73 72 67 61 70

2 400 59 55 51 54 58 57 51 52 54

315 5 1550 70 68 66 66 68 65 61 59 64
7,5 2850 75 74 72 72 72 69 66 63 68

10 4200 78 78 76 75 75 71 68 65 71

2 500 58 56 52 55 58 56 52 53 55

355 5 2000 70 69 67 67 67 66 62 61 65
7,5 3700 75 75 73 73 73 68 67 66 69

10 5400 79 77 77 76 74 72 67 66 71

2 648 55 58 53 54 58 58 52 52 55

400 5 2500 71 70 66 66 68 66 62 63 69
7,5 4550 78 75 72 72 73 70 67 65 71

10 6600 82 79 71 75 75 72 69 67 66
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APg =100 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 59 53 47 41 35 29 21 17 43

100 5 141 68 62 56 50 44 39 33 26 52
7,5 212 72 66 60 54 49 41 35 30 57

10 283 75 69 63 57 52 46 40 33 60

2 88 60 54 48 42 37 31 23 18 45

125 5 221 69 64 58 52 46 40 34 27 54
7,5 331 74 68 62 56 50 42 38 31 58

10 442 77 71 65 59 53 47 41 34 61

2 145 62 56 50 44 38 32 25 20 46

T 5 362 71 65 59 53 48 42 36 29 56
7,5 543 75 69 63 58 52 46 40 33 60

10 724 78 72 66 61 55 49 43 36 63

2 226 63 57 51 46 40 34 26 21 48

200 5 565 73 67 61 55 49 43 37 30 57
7,5 848 77 71 65 59 53 47 42 35 61

10 1131 80 74 68 62 56 50 44 38 64

2 353 65 59 53 47 41 35 27 23 49

250 5 884 74 68 62 56 51 45 39 32 59
7,5 1325 78 72 66 61 55 49 43 36 63

10 1767 81 75 69 64 58 52 46 39 66

2 561 66 60 55 49 43 37 29 24 51

315 5 1403 76 70 64 58 52 46 40 34 60
7,5 2104 80 74 68 62 56 50 45 38 64

10 2806 83 77 71 65 59 53 47 41 67

2 713 67 61 55 49 44 38 30 25 52

355 5 1782 76 71 65 59 53 47 41 34 61
7,5 2672 81 75 69 63 57 51 45 38 65

10 3563 84 78 72 66 60 54 48 41 68

2 905 68 62 56 50 44 38 31 26 52

400 5 2262 77 71 65 60 54 48 42 35 62
7,5 3393 81 75 70 64 58 52 46 39 66

10 4524 84 78 73 67 61 55 49 42 69

2 1145 69 63 57 51 45 39 31 27 53

450 5 2863 78 72 66 60 55 49 43 36 63
7,5 4294 82 76 70 65 59 53 47 40 67

2 1414 69 63 58 52 46 40 32 27 54

500 5 3534 79 73 67 61 55 49 43 37 63
7,5 5301 83 77 71 65 59 53 48 41 67

2 1773 70 64 58 52 47 41 33 28 55

560 5 4433 79 74 68 62 56 50 44 37 64
7,5 6650 84 78 72 66 60 54 48 42 68

2 2244 71 65 59 53 47 41 34 29 55

630 5 5611 80 74 69 63 57 51 45 38 65
7,5 8417 84 79 73 67 61 55 49 42 69
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APg = 250 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 64 58 52 46 41 35 27 22 49

100 5 141 74 68 62 56 50 44 38 31 58
7,5 212 78 72 66 60 54 48 42 36 62

10 283 81 81 69 63 57 51 45 39 65

2 88 66 60 54 48 42 36 28 24 50

125 5 221 75 69 63 57 51 46 40 33 60
7,5 331 79 73 67 62 56 50 44 37 64

10 442 82 76 70 64 59 53 47 40 67

2 145 67 61 56 50 44 38 30 25 52

T 5 362 77 71 65 59 53 47 41 35 61
7,5 543 81 75 69 63 57 51 46 39 65

10 724 84 78 72 66 60 54 49 42 68

2 226 69 63 57 51 45 39 32 27 53

200 5 565 78 72 66 61 55 49 43 36 63
7,5 848 82 76 71 65 59 53 47 40 67

10 1131 85 79 74 68 62 56 50 43 70

2 353 70 64 59 53 47 41 33 28 55

250 5 884 80 74 68 62 56 50 44 38 64
7,5 1325 84 78 72 66 60 54 49 42 68

10 1767 87 81 75 69 63 57 52 45 71

2 561 72 66 60 54 48 42 35 30 56

315 5 1403 81 75 69 64 58 52 46 39 66
7,5 2104 85 79 74 68 62 56 50 43 70

10 2806 88 82 77 71 65 59 53 46 73

2 713 73 67 61 55 49 43 35 31 57

355 5 1782 82 76 70 64 58 53 47 40 67
7,5 2672 86 80 74 69 63 57 51 44 71

10 3563 89 83 77 71 66 60 54 47 74

2 905 73 66 62 56 50 44 36 31 58

400 5 2262 83 77 71 65 59 53 48 41 67
7,5 3393 87 81 75 69 63 58 52 45 72

10 4524 90 84 78 72 66 60 55 48 74

2 1145 74 68 62 57 51 45 37 32 59

450 5 2863 84 76 72 66 61 54 48 42 68
7,5 4294 88 82 76 70 64 58 53 46 72

2 1414 75 69 63 57 51 46 38 33 59

500 5 3534 84 76 73 67 61 55 49 42 69
7,5 5301 88 83 77 71 65 59 53 46 73

2 1773 76 70 64 58 52 46 38 34 60

560 5 4433 85 79 73 67 62 56 50 43 70
7,5 6650 89 83 77 72 66 60 54 47 74

2 2244 76 71 65 59 53 47 39 34 61

630 5 5611 86 88 74 68 62 56 51 44 70
7,5 8417 90 84 78 72 66 61 55 48 75
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APg = 500 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 68 62 57 51 45 39 31 26 53

100 5 141 78 72 66 60 54 48 42 36 62
7,5 212 82 76 70 64 58 52 47 40 66

10 283 85 79 73 67 61 55 50 43 69

2 88 70 64 58 52 46 40 33 28 54

125 5 221 79 73 67 62 56 50 44 37 64
7,5 331 83 77 72 66 60 54 48 41 68

10 442 86 80 75 69 63 57 51 44 71

2 145 71 66 60 54 48 42 34 29 56

T 5 362 81 75 69 63 57 51 46 39 65
7,5 543 85 79 73 67 62 56 50 43 70

10 724 88 82 76 70 64 59 53 46 73

2 226 73 67 61 55 49 44 36 31 58

200 5 565 82 76 71 65 59 53 47 40 67
7,5 848 87 81 75 69 63 57 51 44 71

10 1131 89 84 78 72 66 60 54 47 74

2 353 74 69 63 57 51 45 37 32 59

250 5 884 84 78 72 66 60 54 49 42 68
7,5 1325 88 82 76 70 65 59 53 46 73

10 1767 91 85 79 73 67 62 56 49 76

2 561 76 70 64 58 53 47 39 34 61

315 5 1403 85 80 74 68 62 56 50 43 70
7,5 2104 90 84 78 72 66 60 54 47 74

10 2806 93 87 81 75 69 63 57 50 77

2 713 77 71 65 59 53 47 40 35 61

355 5 1782 86 80 74 69 63 57 51 44 71
7,5 2672 90 84 79 73 67 61 55 48 75

10 3563 93 87 82 76 70 64 58 51 78

2 905 78 72 66 60 54 48 40 36 62

400 5 2262 87 81 75 69 63 58 52 45 72
7,5 3393 91 85 79 74 68 62 56 49 76

10 4524 94 88 82 76 71 65 59 52 79

2 1145 78 73 67 61 55 49 41 36 63

450 5 2863 88 82 76 70 64 58 53 46 72
7,5 4294 92 86 80 74 68 63 57 50 77

2 1414 79 73 67 61 56 50 43 37 64

500 5 3534 89 83 77 71 65 59 53 46 73
7,5 5301 93 87 81 75 69 63 57 51 77

2 1773 80 74 68 62 56 50 43 38 64

560 5 4433 89 83 78 72 66 60 54 47 74
7,5 6650 93 88 82 76 70 64 58 51 78

2 2244 81 75 69 63 57 51 43 39 65

630 5 5611 90 84 78 72 67 61 55 48 75
7,5 8417 94 88 82 77 71 63 57 52 79
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Dimensions registre VAC-2-A-X-M

Dimensions registre croix de mesure servomoteur

A
Y

2D
—]

L1 L L1

A
A

Dimensions registre VAC-z-A-X-M (en mm)

@D L L1
125 370 45 223
160 415 45 258
200 470 45 298
250 540 45 348
315 630 45 413
355 685 45 453
400 750 48 498
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Dimensions registre VAC-2-A-Y-M

Dimensions tuyére servomoteur

190

A
A

L2

oD

A
Y
A

Dimensions registre VAC-2-A-X-M (en mm)

gD L L1

125 370 45 223
160 415 45 258
200 470 45 298
250 540 45 348
315 630 45 413
355 685 45 453
400 750 48 498
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Dimensions registre VAC-2-A-M

Dimensions registre servomoteur

190
L2

2D

L L1 L3

/

=)
4
4
A

Dimensions registre VAC-g-A-M (en mm)

L L1 L2
125 120 40 215 253
160 120 40 250 278
200 140 40 290 304
250 140 40 340 335
315 130 60 405 378
355 130 60 445 419
400 130 60 490 460
450 130 60 540 501
500 270 60 590 540
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Dimensions registre VAC-2-A-Y-V

Dimensions registre tuyére

190

A
Y

L2

2D

L1 L L1

A
Y

Dimensions registre VAC-g-A-Y-V (en mm)

L L1
125 145 45 200
160 160 45 235
200 165 45 275
250 200 45 325
315 225 45 390
355 240 45 430
400 260 45 475
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Dimensions registre VAC-AxH-A-Y-M

Dimensions registre rectangulaire tuyére servomoteur

A

Y

A

A

Y

Y

A

Dimensions registre VAC-AxH-A-Y-M (en mm)

H

L B
200 100 290 75 30
..... 290 75 30
1200 400 290 75 30

Toutes les largeurs (A) et hauteurs (H) sont disponibles de 50 mm en 50 mm.
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Dimensions registre VAC-AxH-A-M

Dimensions registre rectangulaire servomoteur

A
A
Y

Dimensions registre VAC-AxH-A-M (en mm)

H L B
200 100 110 75 30
..... 110 75 30
1200 400 110 75 30

Toutes les largeurs (A) et hauteurs (H) sont disponibles de 50 mm en 50 mm.
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Dimensions registre VAC-AxH-A-Y-V

Dimensions registre rectangulaire tuyére

A
Y

A
Y
A
Y

Y
A

Dimensions registre VAC-AxH-A-Y-V (en mm)

H L B
200 100 290 75 30
..... 290 75 30
1200 400 290 75 30

Toutes les largeurs (A) et hauteurs (H) sont disponibles de 50 mm en 50 mm.
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Synioptiqile de raccordement

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41

NO |com| NF |com| No | 3tY oo v GND | S5 [0/10 V| GND | IN1 [ GND | IN2 [GND | IN3 [ GND | IN4 | GND| NF | com | NO

11 12 13 14 15 16 17 18 19

24V 24V 24V 24V
GND | M/S A B | GND | M/S A B | GND | 5T |0/10 V| GND | oyt [0/10 V| GND | 5T |0/10 V| GND

24 VAC IN . . .
Sortie contact sec information de

Entrée 24 VAC pour alimentation
marche

GND

Entrée réseau de communication Sortie contact relais de synthése

interne
NO
24V OUT
0/10 V Entrée analogique
Sortie réseau de communication GND
interne
10 V OUT
0/10 V Entrée analogique
GND
Sortie analogique chauffage N1
Entrée TOR 1
GND
IN 2
Sortie analogique extraction d’am- Entrée TOR 2
biance S
IN 3
Entrée TOR 3
GND
Sortie analogique compensation Entrée TOR 4
GND
NF
Sortie contact sec 230 VAC
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Tableau de sélection rapide diametre VAC

Diamétre = DeltaP  Débit | Vitesse Di(ammrﬁ;'e D?,',t:)P (?n%",’:‘t) V(':ﬁf‘;;e
(mm) (Pa) (m3/h) (m/s)

3 28 0,98 3 378 1,06
100 160 5,66 100 2180 6,12
150 196 6,93 150 2670 7,49
200 226 8 200 3083 8,65
250 253 8,95 250 3447 9,67
300 277 9.8 300 3776 10,6

3 45 1,02 3 483 1,07
100 260 5,89 100 2790 6,17
150 318 7,21 150 3417 7,55
200 368 8,32 200 3946 8,72
250 411 9,31 250 4411 9,75
300 450 10,19 300 4832 10,68

3 76 1,05 3 483 0,84
100 440 6,08 100 2790 4,87
150 539 7.45 150 3417 5,97
200 622 8,6 200 3946 6,89
250 696 9,61 250 4411 7.7
300 762 10,53 300 4832 8,44

3 127 112 3 563 0.8
100 732 6,48 100 3252 4.6
150 897 7.93 150 3082 5,63
200 1036 9,16 200 4598 6,51
250 1158 10,24 250 5141 7,27
300 1269 11,22 300 5632 7,07

3 210 1,019 3 565 0,64
100 1214 6,87 100 3280 3,7
150 1487 8,41 150 4017 453
200 1717 9,72 200 4639 5,23
250 1920 10,86 250 5186 5,85
300 2103 11,9 300 5681 6,41

3 309 1,05 3 916 0,82
100 1784 6,36 100 5287 471
150 2185 7.78 150 6475 5,77
200 2523 8,99 200 7477 6,66
250 2820 10,05 250 8360 7,45
300 3089 11,01 300 9158 8,16
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Nomenclature

Type d'électronique Diameétre  Matiére Mesure Actionneur Type de régulation = Affichage
VAC A : acier | Y :tuyere M : servomo- F : deux débits D : digital
VAC P : PPs R : venturi teur S : sonde de vi- L: led
FAC C:PVC | X:croix de me- V : variateur tesse
HFC sure W : secuflow
LCC G : diaphragme T : potentiométre
RDV
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VAC - Données techniques

Données Techniques IRIAN VAC
Général
Alimentation 24 VAC/50 Hz (+/- 2%)
Consommation 10 VA avec afficheur. 25 VA avec servomoteur
Sécurité électrique EN 60950
Compatibilité électromagnétique EN 55022, EN 50081-2, EN 50082-1
Température de fonctionnement 0°C-40°C

Relais de sortie

Relais lumiére 3 A/230 AC maxi
Relais alarme 2 A/ 24 AC maxi
Relais extraction 2 A/ 24 AC maxi

Sorties analogiques

3 sorties analogique 2/10 VDC
Entrées Tout Ou Rien TOR

Entrées pour contact sec non polarisé NO

4 entrées TOR . S .
ou NF avec action associé paramétrable

Capteur de pression différentielle

Plage de pression utile 0-300 Pa

Surcharge 2500 Pa

Rupture 20 000 Pa

Dérive en température du point zéro +/- 0,03 % EM/K

Dérive en température de la sensibilité +/- 0,03 % EM/K
s |

Alimentation 24 VDC

Couple 4 Nm

Vitesse de fonctionnement 3 s pour 90 ° de rotation
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FAC - CONTROLE DE LA VITESSE FRONTALE ET DU DEBIT DE SORBONNE

Description

Le FAC est un ensemble de régulation de la
vitesse frontale et du débit de sorbonne. Dans
un laboratoire géré par le systéme IRIAN-LAB,
chaque sorbonne est équipée d’'un FAC.

Le FAC contréble et régule le débit d’extraction
d’une sorbonne en fonction de I'ouverture de
la face avant et des coulissants de celle-ci en
actionnant un registre motorisé ou un variateur
de fréquence.

Systéme intégré de controle et de régulation
répondant aux exigences des normes XPX
15203, XPX 15206, EN 14175.

Mode de fonctionnement
Selon la configuration les modes de fonction-
nement suivant sont possible :

FAC-S : Régulation en vitesse frontale.

FAC-F : Régulation en débit.

FAC-W : Régulation pour sorbonne équipé de
ventilateur auxiliaire.

FAC-T : Régulation par capteur de position

linéaire.

L'information de la position de la face avant de

la sorbonne est transmise au FAC. Cette in-

formation peut étre acquise via different cap-

teur : sonde de vitesse frontale, capteur de

position, capteur de position linéaire.

Copyright IRIAN Technologies 2012 2

En fonction de cette information, le micropro-
cesseur du FAC détermine le débit d’extraction
correct a réguler.

Un algorithme de régulation compare en per-
manence la consigne et la valeur réelle de dé-
bit acquise via une sonde de pression différen-
tielle et régule le débit d’extraction en temps
réel. Une régulation extrémement rapide, pré-
cise et surtout trés stable sans aucun phéno-
méne de pompage.

La régulation du débit est réalisé en par-
faite indépendance vis a vis de la pression
dans le réseau.

Ensemble de régulation complet
L’ensemble de régulation FAC se compose
des éléments suivants :

« Une électronique de régulation représentant
“lintelligence” du systéme.

« Un afficheur avec ou sans affichage digital.

« Un registre équipé de prise de pression diffé-
rentielle.

« Un servomoteur rapide (3 s pour cycle com-

plet).




Boitier électronique de régulation
L'électronique de régulation posséde les ca-
ractéristiques suivantes :

Acquisition

- Vitesse frontale via une sonde de vitesse
frontale a film chaud.

» Position de la guillotine via capteur de posi-
tion.

« Débit d’air extrait via une sonde de pression

« différentielle (0-300 Pa).

Régulation
+ Selon le mode de régulation :

FAC-S :

Régulation de la vitesse frontale.
Limitation basse du débit extrait.
Limitation haute du débit extrait.
Indépendance vis a vis de la pression.
Mode réduit.

FAC-F :

« Régulation débit minimum face avant fer-
mée.

« Régulation débit maximum face avant ou-

verte.

Limitation basse du débit extrait.

Limitation haute du débit extrait.

Indépendance vis a vis de la pression.

Mode réduit.

FAC-W :

« Régulation débit minimum face avant fer-
mée.

« Régulation débit maximum face avant ou-
verte.

« Limitation basse du débit extrait.

« Limitation haute du débit extrait.

« Gestion de lI'ordre de marche du ventilateur
auxiliaire.

« Indépendance vis a vis de la pression.

« Mode réduit.

FAC-T :

» Régulation du débit en fonction de I'ouver-
ture de la face avant.

Limitation basse du débit extrait.

Limitation haute du débit extrait.
Indépendance vis a vis de la pression.

Mode réduit.

Communication et entrées/sorties

« 4 Entrées TOR paramétrables.

» Sortie contact sec information de marche.

« Sortie contact sec commande de la lumiére.

« 1 entrée analogique pour acquisition de la
vitesse frontale ou de la position du capteur
linéaire.

« 1 sortie analogique pour régulation (servo-
moteur ou variateur de fréquence).

« 1 sortie contact sec pour alarme de synthése
paramétrable.

o 2 entrée/sortie Réseau RS 485.

Gestions des alarmes et de la sécurité

« Alarmes vitesse.

« Alarmes débit.

« Alarme vitre haute (ouverture supérieure a
40 ou 50 cm).

« Alarme ventilateur auxiliaire FAC-W.

« Alarmes paramétrables sur contact TOR
avec actions associées.

Boitiers afficheurs
Type LCD avec affichage digital

« Affichage vitesse frontale FAC-S.

« Affichage du débit d’air extrait FAC-T, FAC-
W,

« FAC-F.

« Commande lumiére.

« Commande mode réduit.

« Commande marche/arrét de I'extraction.

« Acquisition des alarmes.

« Menus configuration des consignes et des
alarmes.

« Affichage de messages d’alarmes en clair.

« Visualisation de I'état de fonctionnement par
voyant tricolore rouge/vert/orange de type
LED.

» Alarme sonore.

Type LED avec affichage LED

« Visualisation de I'état de fonctionnement par
voyant tricolore rouge/vert/orange de type
LED.

« Alarme sonore.

« Commande lumiére.

« Commande mode réduit.

« Commande marche/arrét de 'extraction.

» Acquisition des alarmes.
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Variante sonde de vitesse frontale FAC-S:

Chaque sorbonne est équipée d'un systéme de contrble
de vitesse frontale et de gestion de débit d'air de type
FAC d'IRIAN TECHNOLOGIES, conforme aux normes
en vigueur (XP X15-206, EN 14175, ISO 5167-1), fonc-
tionnant de maniére autonome. Le contréle de vitesse
frontale maintient constante la vitesse de I'air a I'entrée
de la sorbonne, indépendamment de sa hauteur et de la
pression dans le réseau, en pilotant I'extraction en fonc-
tion des mini, maxi et de la vitesse frontale. L'extraction
des sorbonnes est a débit variable. L'acquisition de la
vitesse frontale est réalisée par une sonde de vitesse a
film chaud positionnée sur le coté ou le dessus de la
sorbonne, en équipression avec le laboratoire. Le signal
de vitesse frontale est transmis au régulateur FAC qui
ajuste le débit d’extraction nécessaire pour maintenir la
vitesse frontale constante quelle que soit la hauteur
d’ouverture de I'écran frontal. Le régulateur de sorbonne
gere également les débits d'extraction minimum et
maximum. Le corps du capteur de débit du FAC est en
PPs (Polypropyléne sécurisé classé M1). Il comprend un
tube venturi pour effectuer la mesure de débit en con-
formité avec la norme ISO 5167-1. Ce systéme assure
une grande précision dans les bas débits. En conformité
avec les normes EN 14175 et XP X15-206, les informa-
tions de vitesse frontale, de débit et les alarmes seront
affichées en clair sur un écran LCD situé sur le montant
ou la zone technique de la sorbonne. Cet afficheur est
équipé d’'une alarme sonore et visuelle. L'équipement
électronique du régulateur FAC est protégé dans un boi-
tier étanche. Les raccordements électriques sont réalisés
au travers de presse-étoupe. Le signal d'ouverture
maximale de sorbonne sera acquis sur une entrée TOR.
Trois autres entrées TOR seront disponibles pour tout
autre contact sec. Afin d'optimiser la consommation
énergétique, le contréle de débit est complété par un
systéme avertisseur sonore et visuel en cas d'inactivité
prolongée sorbonne ouverte.

Variante capteur de position linéaire FAC-T:

Chaque sorbonne est équipée d'un systéme de contrble
de débit d'air de type FAC d'IRIAN TECHNOLOGIES,
conforme aux normes en vigueur (XP X15-206, EN
14175), fonctionnant de maniére autonome. Le contro-
leur de débit régule le débit d’extraction de la sorbonne
en fonction de la position de la face avant, indépendam-
ment de la pression dans le réseau, en pilotant I'extrac-
tion.

L’acquisition de la position de la face avant est réalisée
par un capteur de position linéaire. Le corps du capteur
de débit du FAC est en PPs (Polypropyléne sécurisé
classé M1). Il comprend un tube venturi pour effectuer la
mesure de débit en conformité avec la norme ISO 5167-
1. Ce systéme assure une grande précision dans les bas
débits. En conformité avec les normes EN 14175 et XP
X15-206, les informations de débit et les alarmes seront
affichées en clair sur un écran LCD situé sur le montant
ou la zone technique de la sorbonne. Cet afficheur est
équipé d’'une alarme sonore et visuelle. L'équipement
électronique du régulateur FAC est protégé dans un boi-
tier étanche. Les raccordements électriques sont réalisés
au travers de presse-étoupe. Le signal d'ouverture
maximale de sorbonne sera acquis sur une entrée TOR.
Une autre entrée TOR sera disponible pour recueillir
l'information d’ouverture des ouvrants latéraux si néces-
saire. Deux autres entrée TOR seront disponibles pour
tout autre contact sec. Afin d'optimiser la consommation
énergétique, le contréle de débit est complété

par un systeme avertisseur sonore et visuel en cas d'in-
activité prolongée sorbonne ouverte.

Variante deux débits : FAC-F :

Chaque sorbonne est équipée d'un systéme de contrble
de débit d'air de type FAC d'IRIAN TECHNOLOGIES,
conforme aux normes en vigueur (XP X15-206, EN
14175), fonctionnant de maniére autonome. Le contro-
leur de débit régule le débit d’extraction de la sorbonne
en fonction de la position de la face avant, indépendam-
ment de la pression dans le réseau, en pilotant I'extrac-
tion. Le corps du capteur de débit du FAC est en PPs
(Polypropylene sécurisé classé M1). Il comprend un tube
venturi pour effectuer la mesure de débit en conformité
avec la norme ISO 5167-1. Ce systeme assure une
grande précision dans les bas débits. En conformité avec
les normes EN 14175 et XP X15-206, les informations de
débit et les alarmes seront affichées en clair sur un écran
LCD situé sur le montant ou la zone technique de la sor-
bonne. Cet afficheur est équipé d’'une alarme sonore et
visuelle. L'équipement électronique du régulateur FAC
est protégé dans un boitier étanche. Les raccordements
électriques sont réalisés au travers de presse-étoupe. Le
signal d'ouverture maximale de sorbonne sera acquis sur
une entrée TOR. Une autre entrée TOR sera dédiée aux
contacts de feuillure donnant la position de la face avant.
Trois autres entrée TOR seront disponibles pour tout
autre contact sec. Afin d'optimiser la consommation
énergétique, le contrdle de débit est complété par un
systéme avertisseur sonore et visuel en cas d'inactivité
prolongée sorbonne ouverte.

Variante pour sorbonne a ventilateur auxiliaire FAC-
W:

Chaque sorbonne est équipée d'un systéme de contrble
de débit d'air de type FAC d'IRIAN TECHNOLOGIES,
conforme aux normes en vigueur (XP X15-206, EN
14175), fonctionnant de maniere autonome. Le contro-
leur de débit régule le débit d’extraction de la sorbonne
en fonction de la position de la face avant, indépendam-
ment de la pression dans le réseau, en pilotant I'extrac-
tion. Le corps du capteur de débit du FAC est en PPs
(Polypropylene sécurisé classé M1). Il comprend un tube
venturi pour effectuer la mesure de débit en conformité
avec la norme ISO 5167-1. Ce systeme assure une
grande précision dans les bas débits. En conformité avec
les normes EN 14175 et XP X15-206, les informations de
débit et les alarmes seront affichées en clair sur un écran
LCD situé sur le montant ou la zone technique de la sor-
bonne. Cet afficheur est équipé d’'une alarme sonore et
visuelle. L'équipement électronique du régulateur FCC
est protégé dans un boitier étanche. Les raccordements
électriques sont réalisés au travers de presse-étoupe. Le
signal d'ouverture maximale de sorbonne sera acquis sur
une entrée TOR. Une autre entrée TOR sera dédiée aux
contacts de feuillure donnant la position de la face avant.
Trois autres entrées TOR seront disponibles pour tout
autre contact sec. Afin d'optimiser la consommation
énergétique, le contrdle de débit est complété par un
systéme avertisseur sonore et visuel en cas d'inactivité
prolongée sorbonne ouverte.

Dans le cas de régulation de débit de sorbonne équipées
d'un ventilateur complémentaire (type Deltaprotect de
Wesemann ou Secuflow de Waldner), le FAC commande
la fonction marche/arrét du ventilateur complémentaire. ||
acquiert également les alarmes de fonctionnement du
ventilateur complémentaire, les affiche et les transmet au
LAC.
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Dimensions des afficheurs

Afficheur LCD
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Afficheur LED

Dimensions des afficheurs
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Cette sonde de vitesse ultra-rapide a compensation
de température est basée sur la technologie de
I'anémomeétre a film chaud. Le capteur a été déve-
loppé en collaboration avec l'industrie automobile,
ou il est utilisé depuis plusieurs années.

La zone sensible est composée d'un fin film résistif
métallique déposé sur un substrat en verre de
0,1mm d'épaisseur, protégé par plusieurs couches
spéciales contre les agents chimiques.

Le capteur de vitesse est intégré dans un boitier en
ABS halogen free dont la forme est spécialement
étudiée pour optimiser le flux d'air.

Muni d'une entrée parfaitement arrondie, l'intérieur
du tube est poli fagon miroir afin de créer un flux
exempt de turbulences.

Ce type de capteur peut fonctionner de 0 a 30m/s
dans une gamme de températures de -30° a
+140°C.

Ses différents composants lui conférent une excel-
lente résistance aux agents chimiques et une
grande fiabilité dans le temps.

La sonde de vitesse frontale est pré-calibrée en
usine avec un Anémomeétre Laser a effet Doppler
(LDA) ce qui lui confére une trés grande précision
et facilité de mise en ceuvre sur site.

Positionnement

La sonde de vitesse se positionne soit dans la par-
tie supérieure de la sorbonne, soit sur le coté, soit,
si les jambages le permettent, encastrée dedans
avec une prise d'air face a la sorbonne.

Le capteur est d'une extréme sensibilité. Afin de ne
pas perturber le bon fonctionnement de l'installa-
tion, il sera toujours nécessaire de veiller a ne pas
avoir le moindre courant d'air direct ou indirect
soufflant sur la sonde.

La sonde de vitesse sera protégée des flux d'air
perturbateurs, et tout particulierement des diffu-
seurs par la mise en place d'un pont aéraulique
entre le laboratoire et la sonde, matérialisé par un
chapeautage a l'aide d'une gaine de petit diamétre.

Cette mise en équi-pression par rapport au labora-
toire permet une acquisition trés fine de la vitesse
frontale.

Principe de fonctionnement

Le film est chauffé a la température nominale de
fonctionnement et le courant d'air passant dans la
sonde rafraichit le film, modifiant sa résistance. La
modification de résistance par rapport a la résis-
tance nominale permet de calculer la vitesse en
temps réel. La compensation en température est
directement réalisée par I'électronique d'acquisi-
tion.
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Implantation de la sonde de vitesse

Extraction Raccord en gaine souple @ 80 mm

’ / o Faux plafond

| JA:‘ A A
LIALL
Joint silicone étanche
{
U Grille de transfert @ 80 mm

//\
] Portion de gaine rigide
pour régulariser le flux
. Réduction gaine
|y I @100 mm / @ 80 mm

Joint silicone étanche

:

Sonde de vitesse
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Capteur de déplacement linéaire

Caractéristiques

Etendue de la mesure : 0-120

Signal de sortie : diviseur de tension (potentiomeétre)
Précision : +/- 0,25 a 1% E.M

Répétébalité : +/- 0,05 % E.M

Résolution : quasi infinie

Cable : diamétre 0,5 mm, acier inox gainé nylon

Corps : polycarbonate

Elément de mesure : potentiométre hybride de préci-
sion

Poids : 100 g max

Potentiométre : 10 kohms (+/- 10 %)

Puissance max : 2 W a 21 °C

Tension d’alimentation max : 30 V (AC ou DC)

Tension de sortie max : 94% +/- 4 % de la tension
d'alim.

Tension du cable : 1,9 +/-25 % N

Indice de protection : IP 50
Température de fonctionnement -15 °C a + 70 °C
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Diagramme de perte de charge du venturi

Diagramme des pertes de charge en fonction du débit - Venturi court
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7 Diiagrami'ne de perte de 7c7har'ge du diaphrégme

Diagramme perte de charge en fonction du débit - Diaphragme
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APg =100 Pa

Lw (db/Octave)

. . LwA
D'?nTrﬁ;re \/(I:ﬁ/sssie i {7 (dBA)
2 145 39 39 41 44 37 28 22 26 43
4 290 49 52 49 48 42 36 32 32 49
160 6 434 53 54 54 52 46 41 38 36 53
8 579 55 56 56 54 48 43 40 38 57
10 724 60 61 61 62 58 52 50 47 59
2 226 41 43 43 42 41 37 33 28 45
4 452 50 49 49 46 47 46 37 31 51
200 6 679 54 52 52 49 52 48 41 34 55
8 905 59 55 55 52 55 50 44 37 58
10 1131 60 57 57 54 59 54 47 42 61
2 353 50 47 44 46 45 46 33 22 50
4 701 55 51 48 51 47 42 35 27 52
250 6 1060 62 58 53 56 50 46 41 35 56
8 1414 62 60 57 59 55 51 49 45 61
10 1767 67 66 62 58 59 55 55 51 64
2 561 42 47 45 43 38 35 33 32 45
4 1122 52 55 50 49 43 38 31 29 50
315 6 1683 54 57 52 51 45 40 33 31 52
8 2244 59 57 56 55 47 43 38 33 55
10 2806 61 59 58 57 49 45 40 35 57
2 905 41 48 47 44 38 36 34 32 46
4 1810 53 54 53 52 46 40 34 30 52
355 6 2714 55 56 55 54 48 42 36 32 54
8 3619 60 58 61 62 53 46 42 35 61
10 4524 62 60 63 64 55 48 44 37 63
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APg = 250 Pa

Lw (db/Octave)

. . LwA
D'?nTrﬁ;re \/(I:ﬁ/sssie i {7 (dBA)
2 145 36 32 39 47 52 51 43 38 49
4 290 47 48 53 54 55 49 44 43 57
160 6 434 55 56 61 58 56 51 47 46 61
8 579 57 58 63 60 58 53 49 48 65
10 724 61 66 67 65 60 55 51 50 67
2 226 45 48 48 51 48 48 48 51 56
4 452 57 55 55 53 50 62 58 51 65
200 6 679 61 60 59 56 55 59 53 48 63
8 905 65 64 62 59 58 60 55 50 65
10 1131 68 66 65 62 61 61 57 52 67
2 353 53 54 53 53 51 50 56 42 60
4 707 64 61 58 57 55 53 49 43 60
250 6 1060 67 65 61 61 58 54 50 45 63
8 1414 71 67 64 64 60 56 53 48 66
10 1767 73 70 66 68 62 59 55 51 69
2 561 47 47 49 51 54 52 50 50 57
4 1122 60 61 57 55 55 51 47 48 59
315 6 1683 62 63 59 57 57 53 49 50 61
8 2244 67 68 64 61 58 55 51 50 64
10 2806 69 70 66 63 60 57 53 52 66
2 905 48 49 49 50 53 50 48 48 57
4 1810 62 62 59 57 54 52 48 47 60
355 6 2714 64 64 61 59 56 54 50 49 62
8 3619 68 68 67 64 59 56 51 50 66
10 4524 70 70 69 66 61 58 53 52 68
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APg = 500 Pa

Lw (db/Octave)

. . LwA
D'?nTrﬁ;re \/(I:ﬁ/sssie i {7 (dBA)
2 145 41 37 44 52 57 56 48 43 56
4 290 52 53 58 59 60 56 51 48 63
160 6 434 60 61 66 64 61 56 52 51 66
8 579 62 63 68 65 63 58 54 53 70
10 724 66 71 72 70 65 60 56 55 72
2 226 48 52 50 56 55 57 58 58 64
4 452 58 61 58 61 57 58 56 60 65
200 6 679 64 65 63 62 59 59 60 60 67
8 905 69 71 68 65 62 64 64 59 71
10 1131 71 73 71 67 65 66 64 60 72
2 353 56 58 55 60 59 57 58 54 65
4 707 67 67 64 63 60 58 60 58 67
250 6 1060 72 72 69 67 63 60 59 57 69
8 1414 75 73 71 69 65 62 59 56 71
10 1767 76 76 72 72 67 64 61 58 73
2 561 52 52 54 56 59 57 55 55 62
4 1122 65 66 62 60 60 56 52 53 64
315 6 1683 67 68 64 62 62 58 54 55 66
8 2244 72 73 69 66 63 60 56 55 69
10 2806 74 75 71 68 65 62 58 57 71
2 905 53 54 54 55 58 55 53 53 62
4 1810 67 67 64 62 59 57 53 52 65
355 6 2714 69 69 66 64 61 59 55 54 67
8 3619 73 73 72 69 64 61 56 55 71
10 4524 75 75 74 71 66 63 58 57 73
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Puissance acoustique du diaphragme

APg =100 Pa
Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse 3bi fm (Hz) LwA
i) (m/s) (dBA)
2 353 39
4 707 46 40 35 31 35 35 28 15 40
250 6 1060 49 42 40 37 38 37 30 17 44
8 1414 54 49 48 47 43 39 30 18 49
10 1767 59 53 54 54 49 45 36 26 55
APg = 250 Pa
w (db/Octave)
(mm) (m/s)
2 363 50
4 707 51 44 40 37 44 46 38 30 49
250 6 1060 55 49 46 41 45 46 41 31 51
8 1414 57 51 50 46 48 48 43 34 54
10 1767 60 54 53 50 51 50 44 34 56
APg = 500 Pa
w (db/Octave)
Diamétre | Vitesse Sbi fm (Hz) LwA
(mm) (m/s) (dBA)
2 363 58
4 707 50 45 44 42 50 54 47 40 57
250 6 1060 56 52 50 46 52 54 48 41 57
8 1414 62 56 55 49 54 55 49 42 59
10 1767 62 58 57 52 55 56 51 43 61
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Dimensions du registre FAC-o-matiéere-R-M socket

Dimensions registre Venturi servomoteur socket

190

A

L]

-2

2D
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A
Y

Y
A
Y

Dimensions registre FAC-z-matiere-R-M socket

(en mm)

gD L1 L2

110 40 450 230
125 40 450 245
160 40 230 280
200 50 210 320
250 50 300 370
315 50 640 435
355 50 1050 475
400 50 1100 520
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Dimensions du registre FAC-o-matiere-R-V socket

Dimensions registre Venturi variateur socket
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Dimensions registre FAC-g-matiére-R-V socket (en mm)

gD L1 L L2

110 40 450 195
125 40 450 210
160 40 230 245
200 50 210 285
250 50 300 335
315 50 640 400
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Dimensions du registre FAC-o-matiere-R-M a bride

Dimensions registre Venturi servomoteur a bride

=
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D1
2D
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Y

A

Dimensions registre FAC-g-matiere-R-M a bride (en mm)

L2

L K
110 40 450 150 8 240 170
125 40 450 165 8 255 185
160 40 230 200 8 295 230
200 50 210 240 8 335 270
250 50 300 290 8 385 320
315 50 640 400 10 455 395
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Dimensions du registre FAC-o-matiére-R-V a bride

Dimensions registre Venturi variateur a bride

190

Dimensions registre FAC-g-matiére-R-V a bride (en mm)

L K
110 40 450 150 8 225 170
125 40 450 165 8 240 185
160 40 230 200 8 280 230
200 50 210 240 8 320 270
250 50 300 290 8 370 320
315 50 640 400 10 440 395
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20 | 21 (22 | 23 |24 (25|26 |27 |28 | 29 (30 | 31 (32|33 |34 (35|36 |37 |38 |39 (40 41

NO |COM| NF |COM| NO é‘b¥ 0/10 V[ GND 05L¥I' 0/10V| GND | IN1 | GND | IN2 |GND | IN3 |GND | IN4 | GND| NF |COM| NO

9 |10 |11 |12 |13 (14 (15|16 | 17 | 18 19

24V 24V 24V
IN | GND | M/S A B [GND| M/S A B | GND | gyt [0/10 V[ GND | 5y [0/10 V[ GND [ 57 [0/10 V| GND

Sortie contact sec information de
marche

24 VAC IN

Entrée 24 VAC pour alimentation
GND

Entrée réseau de communication Sortie contact relais de synthese

interne NO
24V OUT
0/10 V Entrée analogique
Sortie réseau de communication GNP
interne 10V OUT
0/10 V Entrée analogique
GND
. . IN 1
Sortie analogique chauffage Entrée TOR 1
GND
IN 2
Entrée TOR 2
. . ) GND
Sortie analogique extraction d’am-
biance IN 3
Entrée TOR 3
GND
IN 4
Entrée TOR 4

Sortie analogique compensation GND

NF

Sortie contact sec 230 VAC
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Tableau de sélection rapide diameétre FAC

Diamétre A Delta P Débit Vitesse Diameétre = Delta P Débit Vitesse
(mm) (Pa) (m3/h) (m/s) (mm) (Pa) (m3/h) (m/s)
3 33 0,97
100 192 5,61
150 235 6,87
200 272 7,94
250 304 8,87
300 333 9,72
3 44 1
100 256 5,79
150 314 71
200 362 8,19
250 405 9,16
300 443 10,04
3 70 0,96
100 402 5,55
150 492 6,8
200 569 7,85
250 636 8,78
300 696 9,62
3 106 0,94
100 612 5,41
150 750 6,63
200 865 7,65
250 968 8,56
300 1060 9,37
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Nomenclature

Type d'électronique Diameétre  Matiére Mesure Actionneur Type de régulation = Affichage
LAC A : acier | Y :tuyere M : servomo- F : deux débits D : digital
VAC P : PPs R : venturi teur S : sonde de vi- L: led
FAC C:PVC | X:croix de me- V : variateur tesse
HFC sure W : secuflow
LCC G : diaphragme T : potentiométre
RDV
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Données techniques

Données Techniques IRIAN FAC

Général
Alimentation 24 VAC/50 Hz (+/- 2%)
Consommation 10 VA avec afficheur. 25 VA avec servomoteur
Sécurité électrique EN 60950
Compatibilité électromagnétique EN 55022, EN 50081-2, EN 50082-1
Température de fonctionnement 0°C-40°C

Relais de sortie

Relais lumiére

3 A/ 230 AC maxi

Relais alarme

2 A/ 24 AC maxi

Relais extraction

2 A/ 24 AC maxi

Sorties analogiques

3 sorties analogiques

2/10VDC

Entrées Tout Ou Rien TOR

4 entrées TOR

Entrées pour contact sec non polarisé NO ou NF

avec action associée paramétrable

Capteur de pression différentielle

Plage de pression utile 0-300 Pa
surcharge 2500 Pa
rupture 20 000 Pa

Dérive en température du point zéro

+/- 0,03 % EM/K

Dérive en température de la sensibilité

+/- 0,03 % EM/K

Sonde de vitesse frontale

Alimentation

24VDC

Plage de mesure

0-2 m/s

Précision a 22 °C

+/- (0,05 m/s + 5% de la valeur lue)
dans la bande 0,2 - 2 m/s

Capteur de position linéaire

Précision +/- 0,25 % EM

Répétabilité +/- 0,05 % EM

Résolution quasi infinie
Servomoteur

Alimentation 24 VDC

Couple 4 Nm

Vitesse de fonctionnement

3 s pour 90 ° de rotation
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Description

HFC - CONTROLE DU DEBIT DE HOTTE

Description

Le HFC est un ensemble de régulation des
débits d’extractions spécifiques (hottes, bras
aspirants, tables macroscopie....). Dans un
laboratoire géré par le systeme IRIAN-LAB,
chaque extraction spéciques (autre que les
sorbonnes) est équipée d’'un HFC.

Le HFC contréle et régule le débit d’extraction
d’'une hotte en fonction de la demande en ac-
tionnant un registre motorisé ou un variateur
de fréquence.

Mode de fonctionnement
Selon la configuration les modes de fonction-
nement suivant sont possible :

Deux débits
Marche/Arrét

Le régulateur HFC recoit une information de
marche par contact sec

En fonction de cette information, le micropro-
cesseur du HFC détermine le débit d’extrac-
tion correct a réguler.

Un algorithme de régulation compare en per-
manence la consigne et la valeur réel de débit
acquise via une sonde de pression différen-
tielle et régule le débit d’extraction en temps
réel. Une régulation extrémement rapide, pré-
cise et surtout trés stable sans aucun phéno-
méne de pompage.

La régulation du débit est réalisé en par-
faite indépendance vis a vis de la pression
dans

le réseau.

Ensemble de régulation complet
L'ensemble de régulation HFC se compose
des éléments suivants :

« Une électronique de régulation représentant
“lintelligence” du systeme.

« Un afficheur avec ou sans affichage digital.

« Un registre équipé de prise de pression diffé-
rentielle.

« Un servomoteur rapide (3 s pour cycle com-

plet).
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Boitier électronique de régulation
L'électronique de régulation posséde les ca-
ractéristiques suivantes :

Acquisition

» Ordre de marche par contact sec
« Débit d’air extrait via une sonde de pression
différentielle (0-300 Pa).

Régulation

Régulation débit minimum.

Régulation débit maximum.

Limitation basse du débit extrait.
Limitation haute du débit extrait.
Indépendance vis a vis de la pression.
Mode réduit.

Communication et entrées/sorties

4 Entrées TOR paramétrables.

Sortie contact sec information de marche.
Sortie contact sec commande de la lumiére.
1 sortie analogique pour régulation (servo-
moteur ou variateur de fréquence).

paramétrable.
e 2 entrée/sortie Réseau RS 485.

Gestions des alarmes et de la sécurité

« Alarmes vitesse.

« Alarmes débit.

» Alarmes paramétrables sur contact TOR
avec action associée.

Copyright IRIAN Technologies 2012 3

1 sortie contact sec pour alarme de synthése

Boitiers afficheurs
Type LCD avec affichage digital

« Affichage du débit d’air extrait

« Commande lumiére.

« Commande mode réduit.

« Commande marche/arrét de I'extraction.

« Acquisition des alarmes.

« Menus configuration des consignes et des
alarmes.

« Affichage de messages d’alarmes en clair.

« Visualisation de I'état de fonctionnement par
voyant tricolore rouge/vert/orange de type
LED.

« Alarme sonore.

Type LED avec affichage LED

« Visualisation de I'état de fonctionnement par
voyant tricolore rouge/vert/orange de type
LED.

« Alarme sonore.

« Commande lumiére.

« Commande mode réduit.

« Commande marche/arrét de I'extraction.

« Acquisition des alarmes.




Spécifications techniques

Chaque hotte est équipée d'un systeme de contréle de débit d'air de type HFC d'IRIAN TECHNO-
LOGIES, fonctionnant de maniére autonome et indépendamment de la pression amont du réseau.
Le corps du capteur de débit du HFC est en PPs (Polypropyléne sécurisé classé M1). Il comprend
un tube venturi pour effectuer la mesure de débit en conformité avec la norme ISO 5167-1. Ce sys-
téme assure une grande précision dans les bas débits.

Les informations de débit et les alarmes seront affichées en clair sur un écran LCD situé sur le
montant ou la zone technique de la hotte. Cet afficheur est équipé d’'une alarme sonore et visuelle.

L'équipement électronique du régulateur HFC est protégé dans un boitier étanche. Les raccorde-

ments électriques sont réalisés au travers de presse-étoupe.
La demande de marche se fera par action sur une entrée TOR.
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Dimensions des afficheurs

Afficheur LCD
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Afficheur LED

Dimensions des afficheurs
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Diagramme de perte de charge du venturi

Diagramme des pertes de charge en fonction du débit - Venturi court
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7 Diiagrami'ne de perte de 7c7har'ge du diaphrégme

Perte de charge (Pa)
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Diagramme perte de charge en fonction du débit - Diaphragme

Débits (m3/h)
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APg =100 Pa

Lw (db/Octave)

. . LwA
D'?nTrﬁ;re \/(I:ﬁ/sssie i {7 (dBA)
2 145 39 39 41 44 37 28 22 26 43
4 290 49 52 49 48 42 36 32 32 49
160 6 434 53 54 54 52 46 41 38 36 53
8 579 55 56 56 54 48 43 40 38 57
10 724 60 61 61 62 58 52 50 47 59
2 226 41 43 43 42 41 37 33 28 45
4 452 50 49 49 46 47 46 37 31 51
200 6 679 54 52 52 49 52 48 41 34 55
8 905 59 55 55 52 55 50 44 37 58
10 1131 60 57 57 54 59 54 47 42 61
2 353 50 47 44 46 45 46 33 22 50
4 701 55 51 48 51 47 42 35 27 52
250 6 1060 62 58 53 56 50 46 41 35 56
8 1414 62 60 57 59 55 51 49 45 61
10 1767 67 66 62 58 59 55 55 51 64
2 561 42 47 45 43 38 35 33 32 45
4 1122 52 55 50 49 43 38 31 29 50
315 6 1683 54 57 52 51 45 40 33 31 52
8 2244 59 57 56 55 47 43 38 33 55
10 2806 61 59 58 57 49 45 40 35 57
2 905 41 48 47 44 38 36 34 32 46
4 1810 53 54 53 52 46 40 34 30 52
355 6 2714 55 56 55 54 48 42 36 32 54
8 3619 60 58 61 62 53 46 42 35 61
10 4524 62 60 63 64 55 48 44 37 63
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APg = 250 Pa

Lw (db/Octave)

. . LwA
D'?nTrﬁ;re \/(I:ﬁ/sssie i {7 (dBA)
2 145 36 32 39 47 52 51 43 38 49
4 290 47 48 53 54 55 49 44 43 57
160 6 434 55 56 61 58 56 51 47 46 61
8 579 57 58 63 60 58 53 49 48 65
10 724 61 66 67 65 60 55 51 50 67
2 226 45 48 48 51 48 48 48 51 56
4 452 57 55 55 53 50 62 58 51 65
200 6 679 61 60 59 56 55 59 53 48 63
8 905 65 64 62 59 58 60 55 50 65
10 1131 68 66 65 62 61 61 57 52 67
2 353 53 54 53 53 51 50 56 42 60
4 707 64 61 58 57 55 53 49 43 60
250 6 1060 67 65 61 61 58 54 50 45 63
8 1414 71 67 64 64 60 56 53 48 66
10 1767 73 70 66 68 62 59 55 51 69
2 561 47 47 49 51 54 52 50 50 57
4 1122 60 61 57 55 55 51 47 48 59
315 6 1683 62 63 59 57 57 53 49 50 61
8 2244 67 68 64 61 58 55 51 50 64
10 2806 69 70 66 63 60 57 53 52 66
2 905 48 49 49 50 53 50 48 48 57
4 1810 62 62 59 57 54 52 48 47 60
355 6 2714 64 64 61 59 56 54 50 49 62
8 3619 68 68 67 64 59 56 51 50 66
10 4524 70 70 69 66 61 58 53 52 68
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APg = 500 Pa

Lw (db/Octave)

. . LwA
D'?nTrﬁ;re \/(I:ﬁ/sssie i {7 (dBA)
2 145 41 37 44 52 57 56 48 43 56
4 290 52 53 58 59 60 56 51 48 63
160 6 434 60 61 66 64 61 56 52 51 66
8 579 62 63 68 65 63 58 54 53 70
10 724 66 71 72 70 65 60 56 55 72
2 226 48 52 50 56 55 57 58 58 64
4 452 58 61 58 61 57 58 56 60 65
200 6 679 64 65 63 62 59 59 60 60 67
8 905 69 71 68 65 62 64 64 59 71
10 1131 71 73 71 67 65 66 64 60 72
2 353 56 58 55 60 59 57 58 54 65
4 707 67 67 64 63 60 58 60 58 67
250 6 1060 72 72 69 67 63 60 59 57 69
8 1414 75 73 71 69 65 62 59 56 71
10 1767 76 76 72 72 67 64 61 58 73
2 561 52 52 54 56 59 57 55 55 62
4 1122 65 66 62 60 60 56 52 53 64
315 6 1683 67 68 64 62 62 58 54 55 66
8 2244 72 73 69 66 63 60 56 55 69
10 2806 74 75 71 68 65 62 58 57 71
2 905 53 54 54 55 58 55 53 53 62
4 1810 67 67 64 62 59 57 53 52 65
355 6 2714 69 69 66 64 61 59 55 54 67
8 3619 73 73 72 69 64 61 56 55 71
10 4524 75 75 74 71 66 63 58 57 73
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Puissance acoustique du diaphragme

APg =100 Pa
Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse 3bi fm (Hz) LwA
i) (m/s) (dBA)
2 353 39
4 707 46 40 35 31 35 35 28 15 40
250 6 1060 49 42 40 37 38 37 30 17 44
8 1414 54 49 48 47 43 39 30 18 49
10 1767 59 53 54 54 49 45 36 26 55
APg = 250 Pa
w (db/Octave)
(mm) (m/s)
2 363 50
4 707 51 44 40 37 44 46 38 30 49
250 6 1060 55 49 46 41 45 46 41 31 51
8 1414 57 51 50 46 48 48 43 34 54
10 1767 60 54 53 50 51 50 44 34 56
APg = 500 Pa
w (db/Octave)
Diamétre | Vitesse Sbi fm (Hz) LwA
(mm) (m/s) (dBA)
2 363 58
4 707 50 45 44 42 50 54 47 40 57
250 6 1060 56 52 50 46 52 54 48 41 57
8 1414 62 56 55 49 54 55 49 42 59
10 1767 62 58 57 52 55 56 51 43 61
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Dimensions du registre HFC-g-matiére-R-M socket

Dimensions registre Venturi servomoteur socket

190
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Dimensions registre HFC-g-matiere-R-M socket

(en mm)

gD L1 L2

110 40 450 230
125 40 450 245
160 40 230 280
200 50 210 320
250 50 300 370
315 50 640 435
355 50 1050 475
400 50 1100 520

Copyright IRIAN Technologies 2012

13




Dimensions du registre HFC-g-matiéere-R-V socket

Dimensions registre Venturi variateur socket
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Dimensions registre HFC-g-matiére-R-V socket (en mm)

gD L1 L L2

110 40 450 195
125 40 450 210
160 40 230 245
200 50 210 285
250 50 300 335
315 50 640 400
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Dimensions du registre HFC-g-matiere-R-M a bride

Dimensions registre Venturi servomoteur a bride
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Dimensions registre HFC-g-matiére-R-M a bride (en mm)

L2

L K
110 40 450 150 8 240 170
125 40 450 165 8 255 185
160 40 230 200 8 295 230
200 50 210 240 8 335 270
250 50 300 290 8 385 320
315 50 640 400 10 455 395
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Dimensions du registre HFC-o-matiére-R-V a bride

Dimensions registre Venturi variateur a bride

190

Dimensions registre HFC-g-matiére-R-V a bride (en mm)

L K
110 40 450 150 8 225 170
125 40 450 165 8 240 185
160 40 230 200 8 280 230
200 50 210 240 8 320 270
250 50 300 290 8 370 320
315 50 640 400 10 440 395
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20 | 21 (22 | 23 |24 (25|26 |27 |28 | 29 (30 | 31 (32|33 |34 (35|36 |37 |38 |39 (40 41

NO |COM| NF |COM| NO é‘b¥ 0/10 V[ GND 05L¥I' 0/10V| GND | IN1 | GND | IN2 |GND | IN3 |GND | IN4 | GND| NF |COM| NO

9 |10 |11 |12 |13 (14 (15|16 | 17 | 18 19

24V 24V 24V
IN | GND | M/S A B [GND| M/S A B | GND | gyt [0/10 V[ GND | 5y [0/10 V[ GND [ 57 [0/10 V| GND

Sortie contact sec information de
marche

24 VAC IN

Entrée 24 VAC pour alimentation
GND

Entrée réseau de communication Sortie contact relais de synthese

interne NO
24V OUT
0/10 V Entrée analogique
Sortie réseau de communication GNP
interne 10V OUT
0/10 V Entrée analogique
GND
. . IN 1
Sortie analogique chauffage Entrée TOR 1
GND
IN 2
Entrée TOR 2
. . ) GND
Sortie analogique extraction d’am-
biance IN 3
Entrée TOR 3
GND
IN 4
Entrée TOR 4

Sortie analogique compensation GND

NF

Sortie contact sec 230 VAC
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Tableau de sélection rapide diametre HFC

Diamétre A Delta P Débit Vitesse Diameétre = Delta P Débit Vitesse
(mm) (Pa) (m3/h) (m/s) (mm) (Pa) (m3/h) (m/s)
3 33 0,97
100 192 5,61
150 235 6,87
200 272 7,94
250 304 8,87
300 333 9,72
3 44 1
100 256 5,79
150 314 71
200 362 8,19
250 405 9,16
300 443 10,04
3 70 0,96
100 402 5,55
150 492 6,8
200 569 7,85
250 636 8,78
300 696 9,62
3 106 0,94
100 612 5,41
150 750 6,63
200 865 7,65
250 968 8,56
300 1060 9,37
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Nomenclature

Type d'électronique Diameétre  Matiére Mesure Actionneur Type de régulation = Affichage
LAC A : acier | Y :tuyere M : servomo- F : deux débits D : digital
VAC P : PPs R : venturi teur S : sonde de vi- L: led
HFC C:PVC | X:croix de me- V : variateur tesse
HFC sure W : secuflow
LCC G : diaphragme T : potentiométre
RDV
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Données techniques

Données Techniques IRIAN HFC

Général
Alimentation 24 VAC/50 Hz (+/- 2%)
Consommation 10 VA avec afficheur. 25 VA avec servomoteur
Sécurité électrique EN 60950
Compatibilité électromagnétique EN 55022, EN 50081-2, EN 50082-1
Température de fonctionnement 0°C-40°C

Relais de sortie

Relais lumiere 3 A/230AC maxi
Relais alarme 2 A/ 24 AC maxi
Relais extraction 2 A/ 24 AC maxi

Sorties analogiques

3 sorties analogiques 2/10 VDC

Entrées Tout Ou Rien TOR

Entrées pour contact sec non polarisé NO ou NF

4 entrées TOR . . )
avec action associée paramétrable

Capteur de pression différentielle

Plage de pression utile 0-300 Pa

surcharge 2500 Pa

rupture 20 000 Pa

Dérive en température du point zéro +/- 0,03 % EM/K

Dérive en température de la sensibilité +/- 0,03 % EM/K
Servomoteur

Alimentation 24VDC

Couple 4 Nm

Vitesse de fonctionnement 3 s pour 90 ° de rotation
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LCC ENSEMBLE DE REGULATION DU LABORATOIRE

¢ Description

e Fonctionnalités générales du LCC

« Spécifications techniques

+ Dimensions de P’afficheur

« Diagramme perte de charge registre tuyeéere

« Puissance acoustique croix de mesure APg = 250 Pa
+ Puissance acoustique croix de mesure APg = 500 Pa
o Puissance acoustique croix de mesure APg = 1000 Pa
« Puissance acoustique tuyére APg = 100 Pa

« Puissance acoustique tuyére APg = 250 Pa

+ Puissance acoustique tuyére APg = 500 Pa

« Dimensions registre croix de mesure servomoteur
 Dimensions registre tuyéere servomoteur

+ Dimensions registre servomoteur

« Dimensions registre tuyeére

« Dimensions registre rectangulaire tuyéere servomoteur
+ Dimensions registre rectangulaire servomoteur

« Dimensions registre rectangulaire tuyere
 Synoptique de raccordement

o Tableau de sélection rapide diameétre LCC

 Nomenclature

¢ LCC Données techniques

O N O g b~ WONDN

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
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Description

Le LCC est un ensemble de régulation de la
compensation, du taux de brassage et de la
température du laboratoire. Il régule aussi bien
un local en delta P qu’en delta Q.

Le LCC est communicant en natif avec une
supervision.

Mode de fonctionnement

Le LCC fait 'acquisition de la pression du local
via sa sonde de pression intégrée. Il régule la
pression du local en actionnant un servomo-
teur rapide ou lent selon les besoins.

Le LCC gére également I'extraction pour faire
varier le taux de brassage.

L'extraction est régulée par un RDV (Registre
a débit variable) entierement géré par le LCC
qui lui donne les consignes de régulation et
contréle le débit par retour du signal du RDV.

Le LCC régule la température du local par ac-
tion sur batterie chaude et batterie froide avec
change over intégré.

Le LCC régule I'hygrométrie du local par ac-
tion sur le taux de brassage.

La régulation du débit est réalisé en parfaite
indépendance vis a vis de la pression dans le
réseau.

Ensemble de régulation complet

L'ensemble de régulation LCC se compose
des éléments suivants :

« Une électronique de régulation représentant
“lintelligence” du systéme.

« Un afficheur avec affichage digital.

« Un registre équipé de prise de pression diffé-
rentielle.

« Un servomoteur rapide (3 s pour cycle com-
plet) ou lent.

Il peux étre combiné avec un RDV
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Boitier électronique de régulation

L'électronique de régulation posséde les ca-
ractéristiques suivantes :

Acquisition

» Débits extraits via I'entrée analogique (som-
mateur externe)

« Débit d'air (soufflage ou extraction d’am-
biance) via une sonde de pression différen-
tielle (0-300 Pa) ou pression

« Hygrométrie via sonde externe

« Température via sonde externe

Régulation
Selon le mode de régulation :

LCC en régulation de débit :

« Régulation du delta Q (différentiel de débit).
« Régulation du débit de Iextraction d’am-
biance
» Régulation de la température du laboratoire :
« batterie chaude
« batterie froide
- batterie chaude et froide avec change
over incorporé
« Tout ou Rien
Limitation basse du débit soufflé
Limitation haute du débit soufflé
Limitation basse du débit extrait
Limitation haute du débit extrait
Indépendance vis a vis de la pression
Trois modes correspondant a des consignes
de température et de taux de brassage diffé-
rents

LCC en régulation de pression :

« Régulation du delta P
« Régulation du débit de Iextraction d’am-
biance
« Régulation de la température du laboratoire :
« batterie chaude
« batterie froide
- batterie chaude et froide avec change
over incorporé
» Tout ou Rien
Limitation basse du débit extrait
Limitation haute du débit extrait
Indépendance vis a vis de la pression
Mode réduit
Limitation basse du débit extrait
Limitation haute du débit extrait

Communication et entrées/sorties

« 4 Entrées TOR paramétrables

« Sortie contact sec information de marche

« Sortie contact sec commande de la lumiére
du local

« 1 entrée analogique pour acquisition du débit
extrait via un sommateur

« 1 entrée analogique pour acquisition de la
température via sonde externe

« 1 sortie analogique pour régulation du souf-
flage (servomoteur ou variateur de fré-
quence)

« 1 sortie analogique pour régulation de I'ex-
traction d’ambiance (servomoteur ou varia-
teur de fréquence)

« 1 sortie analogique pour régulation de la
température

« 1 sortie contact sec pour alarme de synthése
paramétrable

+ 2 entrée/sortie Réseau RS 485

Gestions des alarmes et de la sécuri-

té

- Alarmes débit soufflé

» Alarmes pression

- Alarmes débit extrait

« Alarmes température

« Alarmes paramétrables sur contact TOR
avec action associé

Boitiers afficheurs

« Affichage température

« Affichage du débit d’air soufflé

« Affichage du débit d’air extrait

« Affichage de la pression

« Commande lumiére

« Commande mode réduit

« Commande marche/arrét de I'extraction

« Acquisition des alarmes

« Affichage de messages d’alarmes en tclair

« Visualisation de I'état de fonctionnement par
voyant tricolore rouge/vert/orange de type
LED

« Alarme sonore
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Spécifications techniques

La gestion des débits d’air des locaux sans extractions spécifique sera de type VAV, a I'extraction comme au
soufflage. Elle sera assurée par un régulateur communicant type LCC d’Irian Technologies.

Le régulateur gére la pression du local par action sur le soufflage et/ou I'extraction du local. La pression peut
étre maintenue selon demande par un différentiel de débit ou par un différentiel de pression delta Q ou delta
P.

Il pourra gérer la température du local par action sur une batterie chaude et/ou froide avec change over inté-
greé.

Il pourra gérer I'nygrométrie du local par action sur le taux de brassage.

En cas de décontamination des locaux, le régulateur pourra gérer la fermeture compléte du soufflage et de
I'extraction avec étanchéité selon la norme DIN 1946 classe 4. Les servomoteurs seront équipés de fin de
course. Le régulateur vérifiera la bonne fermeture par contréle simultané des fins de course et du débit nul, il
enverra alors une information autorisant le lancement de la décontamination. Cette information sera disponi-
ble en local et/ou sur le réseau supervision.

Le régulateur est communicant en natif en RS485 sur protocole Jbus/Modbus.

Les données seront accessibles en écriture et en lecture a un automate ou une supervision.

Le régulateur pourra reporter les données de pression et/ou de débit, de température, d’hygrométrie sur un
afficheur digital.

Les moyens de mesure de débit a I’extraction et au soufflage seront conformes a la norme
ISO 5167 partie 1 : diaphragme, venturi-tuyére, tuyére et venturi.
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Dimensions des afficheurs

Afficheur LCD

I ~

4/ \dan

FACE VELOCITY CONTROLLER CVF.700

22mm ||
Trou
Passage Rj

2 84,7 |

7o

Anannn _ I
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Diagramme perte de charge registre tuyere

Diagramme des pertes de charge enfonction du débit - Registre en acier galvanisé
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APg = 250 Pa

Lw (db/Octave)

D'm;re V(I:ﬁ/sssie fm (Hz) (Ié\g//;\)

70 41 38 39 39 39 36 29 23 35

125 250 50 50 52 51 48 44 38 31 44
7,5 450 55 56 58 56 51 47 42 34 49

10 660 58 60 61 60 54 50 44 36 52

2 110 44 40 40 40 40 37 31 25 36

160 5 400 54 52 53 52 49 45 40 33 46
7,5 730 58 58 59 58 53 49 44 37 51

10 1100 61 62 63 61 56 51 46 39 54

2 160 47 35 38 38 41 38 34 27 37

200 5 625 57 54 52 50 51 47 42 35 47
7,5 1150 61 62 59 56 55 51 46 38 52

10 1700 64 67 63 59 58 54 48 40 55

2 250 47 46 44 42 44 38 30 29 39

250 5 970 59 58 55 54 51 47 42 37 48
7,5 1800 65 64 61 59 55 51 48 41 53

10 2650 68 67 64 62 57 54 51 43 56

2 400 52 46 42 43 44 41 37 32 40

315 5 1550 63 59 56 55 53 49 46 40 50
7,5 2850 67 65 62 61 57 53 50 43 54

10 4200 70 68 66 64 59 55 52 45 57

2 500 52 45 44 42 45 42 39 33 41

355 5 2000 63 62 56 58 57 48 48 42 51
7,5 3700 67 65 62 61 57 53 50 43 54

10 5400 70 68 66 64 59 55 52 45 57

2 648 50 48 43 44 44 43 38 34 41

400 5 2500 65 63 55 59 58 52 50 44 52
7,5 4550 72 66 62 61 58 54 52 47 56

10 6600 77 69 66 65 61 56 50 50 59
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Diamétre | Vitesse
(mm) (m/s)

““%%%“l
|““%%“‘|
““%%%“‘l

2
250 °

7,5

10
|“‘%‘%¥“|
““%%%*“l
““%%%%“l

70
250
450
660
110
400
730
1100
160
625
1150
1700
250
970
1800
2650
400
1550
2850
4200
500
2000
3700
5400
648
2500
4550
6600

44 42 44 47

APg = 500 Pa

Lw (db/Octave)
fm (Hz

)
48 45 40 37

44
53
57
60
45
54
59
62
46
55
60
63
48
57
61
64
48
58
62
64
49
58
63
65
49
59
63
66
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APg = 1000 Pa

Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse LwA
(mm) (m/s) fm (Hz) (dBA)

2 70 47 45 48 53 55 52 48 46 51

125 5 250 58 57 61 64 64 60 57 53 60
7,5 450 63 67 67 69 68 64 62 57 64

10 660 66 48 71 73 71 66 64 59 67

2 110 50 48 49 53 56 54 49 47 52

160 5 400 61 60 62 65 65 61 58 55 61
7,5 730 66 66 69 70 69 65 63 58 65

10 1100 69 70 73 74 72 67 66 60 68

2 160 54 45 48 50 55 56 52 49 53

200 5 625 64 63 63 62 65 65 60 56 62
7,5 1150 68 71 69 68 69 69 64 60 67

10 1700 71 77 73 71 72 72 66 62 69

2 250 55 56 56 56 61 56 48 48 55

250 5 970 67 68 68 67 68 65 59 56 64
7,5 1800 73 74 73 73 71 69 65 59 68

10 2650 76 76 74 74 73 72 67 61 70

2 400 59 55 51 54 58 57 51 52 54

315 5 1550 70 68 66 66 68 65 61 59 64
7,5 2850 75 74 72 72 72 69 66 63 68

10 4200 78 78 76 75 75 71 68 65 71

2 500 58 56 52 55 58 56 52 53 55

355 5 2000 70 69 67 67 67 66 62 61 65
7,5 3700 75 75 73 73 73 68 67 66 69

10 5400 79 77 77 76 74 72 67 66 71

2 648 55 58 53 54 58 58 52 52 55

400 5 2500 71 70 66 66 68 66 62 63 69
7,5 4550 78 75 72 72 73 70 67 65 71

10 6600 82 79 71 75 75 72 69 67 66
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APg =100 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 59 53 47 41 35 29 21 17 43

100 5 141 68 62 56 50 44 39 33 26 52
7,5 212 72 66 60 54 49 41 35 30 57

10 283 75 69 63 57 52 46 40 33 60

2 88 60 54 48 42 37 31 23 18 45

125 5 221 69 64 58 52 46 40 34 27 54
7,5 331 74 68 62 56 50 42 38 31 58

10 442 77 71 65 59 53 47 41 34 61

2 145 62 56 50 44 38 32 25 20 46

T 5 362 71 65 59 53 48 42 36 29 56
7,5 543 75 69 63 58 52 46 40 33 60

10 724 78 72 66 61 55 49 43 36 63

2 226 63 57 51 46 40 34 26 21 48

200 5 565 73 67 61 55 49 43 37 30 57
7,5 848 77 71 65 59 53 47 42 35 61

10 1131 80 74 68 62 56 50 44 38 64

2 353 65 59 53 47 41 35 27 23 49

250 5 884 74 68 62 56 51 45 39 32 59
7,5 1325 78 72 66 61 55 49 43 36 63

10 1767 81 75 69 64 58 52 46 39 66

2 561 66 60 55 49 43 37 29 24 51

315 5 1403 76 70 64 58 52 46 40 34 60
7,5 2104 80 74 68 62 56 50 45 38 64

10 2806 83 77 71 65 59 53 47 41 67

2 713 67 61 55 49 44 38 30 25 52

355 5 1782 76 71 65 59 53 47 41 34 61
7,5 2672 81 75 69 63 57 51 45 38 65

10 3563 84 78 72 66 60 54 48 41 68

2 905 68 62 56 50 44 38 31 26 52

400 5 2262 77 71 65 60 54 48 42 35 62
7,5 3393 81 75 70 64 58 52 46 39 66

10 4524 84 78 73 67 61 55 49 42 69

2 1145 69 63 57 51 45 39 31 27 53

450 5 2863 78 72 66 60 55 49 43 36 63
7,5 4294 82 76 70 65 59 53 47 40 67

2 1414 69 63 58 52 46 40 32 27 54

500 5 3534 79 73 67 61 55 49 43 37 63
7,5 5301 83 77 71 65 59 53 48 41 67

2 1773 70 64 58 52 47 41 33 28 55

560 5 4433 79 74 68 62 56 50 44 37 64
7,5 6650 84 78 72 66 60 54 48 42 68

2 2244 71 65 59 53 47 41 34 29 55

630 5 5611 80 74 69 63 57 51 45 38 65
7,5 8417 84 79 73 67 61 55 49 42 69
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APg = 250 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 64 58 52 46 41 35 27 22 49

100 5 141 74 68 62 56 50 44 38 31 58
7,5 212 78 72 66 60 54 48 42 36 62

10 283 81 81 69 63 57 51 45 39 65

2 88 66 60 54 48 42 36 28 24 50

125 5 221 75 69 63 57 51 46 40 33 60
7,5 331 79 73 67 62 56 50 44 37 64

10 442 82 76 70 64 59 53 47 40 67

2 145 67 61 56 50 44 38 30 25 52

T 5 362 77 71 65 59 53 47 41 35 61
7,5 543 81 75 69 63 57 51 46 39 65

10 724 84 78 72 66 60 54 49 42 68

2 226 69 63 57 51 45 39 32 27 53

200 5 565 78 72 66 61 55 49 43 36 63
7,5 848 82 76 71 65 59 53 47 40 67

10 1131 85 79 74 68 62 56 50 43 70

2 353 70 64 59 53 47 41 33 28 55

250 5 884 80 74 68 62 56 50 44 38 64
7,5 1325 84 78 72 66 60 54 49 42 68

10 1767 87 81 75 69 63 57 52 45 71

2 561 72 66 60 54 48 42 35 30 56

315 5 1403 81 75 69 64 58 52 46 39 66
7,5 2104 85 79 74 68 62 56 50 43 70

10 2806 88 82 77 71 65 59 53 46 73

2 713 73 67 61 55 49 43 35 31 57

355 5 1782 82 76 70 64 58 53 47 40 67
7,5 2672 86 80 74 69 63 57 51 44 71

10 3563 89 83 77 71 66 60 54 47 74

2 905 73 66 62 56 50 44 36 31 58

400 5 2262 83 77 71 65 59 53 48 41 67
7,5 3393 87 81 75 69 63 58 52 45 72

10 4524 90 84 78 72 66 60 55 48 74

2 1145 74 68 62 57 51 45 37 32 59

450 5 2863 84 76 72 66 61 54 48 42 68
7,5 4294 88 82 76 70 64 58 53 46 72

2 1414 75 69 63 57 51 46 38 33 59

500 5 3534 84 76 73 67 61 55 49 42 69
7,5 5301 88 83 77 71 65 59 53 46 73

2 1773 76 70 64 58 52 46 38 34 60

560 5 4433 85 79 73 67 62 56 50 43 70
7,5 6650 89 83 77 72 66 60 54 47 74

2 2244 76 71 65 59 53 47 39 34 61

630 5 5611 86 88 74 68 62 56 51 44 70
7,5 8417 90 84 78 72 66 61 55 48 75
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APg = 500 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 68 62 57 51 45 39 31 26 53

100 5 141 78 72 66 60 54 48 42 36 62
7,5 212 82 76 70 64 58 52 47 40 66

10 283 85 79 73 67 61 55 50 43 69

2 88 70 64 58 52 46 40 33 28 54

125 5 221 79 73 67 62 56 50 44 37 64
7,5 331 83 77 72 66 60 54 48 41 68

10 442 86 80 75 69 63 57 51 44 71

2 145 71 66 60 54 48 42 34 29 56

T 5 362 81 75 69 63 57 51 46 39 65
7,5 543 85 79 73 67 62 56 50 43 70

10 724 88 82 76 70 64 59 53 46 73

2 226 73 67 61 55 49 44 36 31 58

200 5 565 82 76 71 65 59 53 47 40 67
7,5 848 87 81 75 69 63 57 51 44 71

10 1131 89 84 78 72 66 60 54 47 74

2 353 74 69 63 57 51 45 37 32 59

250 5 884 84 78 72 66 60 54 49 42 68
7,5 1325 88 82 76 70 65 59 53 46 73

10 1767 91 85 79 73 67 62 56 49 76

2 561 76 70 64 58 53 47 39 34 61

315 5 1403 85 80 74 68 62 56 50 43 70
7,5 2104 90 84 78 72 66 60 54 47 74

10 2806 93 87 81 75 69 63 57 50 77

2 713 77 71 65 59 53 47 40 35 61

355 5 1782 86 80 74 69 63 57 51 44 71
7,5 2672 90 84 79 73 67 61 55 48 75

10 3563 93 87 82 76 70 64 58 51 78

2 905 78 72 66 60 54 48 40 36 62

400 5 2262 87 81 75 69 63 58 52 45 72
7,5 3393 91 85 79 74 68 62 56 49 76

10 4524 94 88 82 76 71 65 59 52 79

2 1145 78 73 67 61 55 49 41 36 63

450 5 2863 88 82 76 70 64 58 53 46 72
7,5 4294 92 86 80 74 68 63 57 50 77

2 1414 79 73 67 61 56 50 43 37 64

500 5 3534 89 83 77 71 65 59 53 46 73
7,5 5301 93 87 81 75 69 63 57 51 77

2 1773 80 74 68 62 56 50 43 38 64

560 5 4433 89 83 78 72 66 60 54 47 74
7,5 6650 93 88 82 76 70 64 58 51 78

2 2244 81 75 69 63 57 51 43 39 65

630 5 5611 90 84 78 72 67 61 55 48 75
7,5 8417 94 88 82 77 71 63 57 52 79
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Dimensions registre LCC-g-A-X-M

Dimensions registre croix de mesure servomoteur

A
Y

2D
—]

L1 L L1

A
A

Dimensions registre LAC-2-A-X-M (en mm)

@D L L1
125 370 45 223
160 415 45 258
200 470 45 298
250 540 45 348
315 630 45 413
355 685 45 453
400 750 48 498
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Dimensions registre LCC-2-A-Y-M

Dimensions registre tuyére servomoteur

190

A
A

L2

oD

A
Y
A

Dimensions registre LAC-2-A-X-M (en mm)

gD L L1

125 370 45 223
160 415 45 258
200 470 45 298
250 540 45 348
315 630 45 413
355 685 45 453
400 750 48 498
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Dimensions registre LCC-g-A-M

Dimensions registre servomoteur

190
L2

2D

L L1 L3

/

=)
4
4
A

Dimensions registre LCC-2-A-M (en mm)

L L1 L2
125 120 40 215 253
160 120 40 250 278
200 140 40 290 304
250 140 40 340 335
315 130 60 405 378
355 130 60 445 419
400 130 60 490 460
450 130 60 540 501
500 270 60 590 540
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Dimensions registre LCC-2-A-Y-V

Dimensions registre tuyére

190

A
Y

L2

2D

L1 L L1

A
Y

Dimensions registre LAC-2-A-Y-V (en mm)

L L1
125 145 45 200
160 160 45 235
200 165 45 275
250 200 45 325
315 225 45 390
355 240 45 430
400 260 45 475
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Dimensions registre LCC-AxH-A-Y-M

Dimensions registre rectangulaire tuyére servomoteur

A

Y

A

A

Y

Y

A

Dimensions registre LCC-AxH-A-Y-M (en mm)

H

L B
200 100 290 75 30
..... 290 75 30
1200 400 290 75 30

Toutes les largeurs (A) et hauteurs (H) sont disponibles de 50 mm en 50 mm.
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Dimensions registre LCC-AxH-A-M

Dimensions registre rectangulaire servomoteur

A
A
Y

Dimensions registre LCC-AxH-A-M (en mm)

H L B
200 100 110 75 30
..... 110 75 30
1200 400 110 75 30

Toutes les largeurs (A) et hauteurs (H) sont disponibles de 50 mm en 50 mm.
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Dimensions registre LCC-AxH-A-Y-V

Dimensions registre rectangulaire tuyére

A
Y

A
Y
A
Y

Y
A

Dimensions registre LCC-AxH-A-Y-V (en mm)

H L B
200 100 290 75 30
..... 290 75 30
1200 400 290 75 30

Toutes les largeurs (A) et hauteurs (H) sont disponibles de 50 mm en 50 mm.
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Synioptiqile de raccordement

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41

NO |com| NF |com| No | 3tY oo v GND | S5 [0/10 V| GND | IN1 [ GND | IN2 [GND | IN3 [ GND | IN4 | GND| NF | com | NO

11 12 13 14 15 16 17 18 19

24V 24V 24V 24V
GND | M/S A B | GND | M/S A B | GND | 5T |0/10 V| GND | oyt [0/10 V| GND | 5T |0/10 V| GND

24 VAC IN . . .
Sortie contact sec information de

Entrée 24 VAC pour alimentation
marche

GND

Entrée réseau de communication Sortie contact relais de synthése

supervision
NO
24V OUT
0/10 V Entrée analogique
Sortie réseau de communication GND
supervision
10 V OUT
0/10 V Entrée analogique
GND
Sortie analogique chauffage N1
Entrée TOR 1
GND
IN 2
Sortie analogique extraction d’am- Entrée TOR 2
biance S
IN 3
Entrée TOR 3
GND
; ; ; IN 4
Sortie analogique compensation Entrée TOR 4
GND
NF
Sortie contact sec 230 VAC
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Tableau de sélection rapide diameétre LCC

Diamétre = DeltaP  Débit | Vitesse Di(ammrﬁ;'e D?,',t:)P (?n%",’:‘t) V(':ﬁf‘;;e
(mm) (Pa) (m3/h) (m/s)

3 28 0,98 3 378 1,06
100 160 5,66 100 2180 6,12
150 196 6,93 150 2670 7,49
200 226 8 200 3083 8,65
250 253 8,95 250 3447 9,67
300 277 9.8 300 3776 10,6

3 45 1,02 3 483 1,07
100 260 5,89 100 2790 6,17
150 318 7,21 150 3417 7,55
200 368 8,32 200 3946 8,72
250 411 9,31 250 4411 9,75
300 450 10,19 300 4832 10,68

3 76 1,05 3 483 0,84
100 440 6,08 100 2790 4,87
150 539 7.45 150 3417 5,97
200 622 8,6 200 3946 6,89
250 696 9,61 250 4411 7.7
300 762 10,53 300 4832 8,44

3 127 112 3 563 0.8
100 732 6,48 100 3252 4.6
150 897 7.93 150 3082 5,63
200 1036 9,16 200 4598 6,51
250 1158 10,24 250 5141 7,27
300 1269 11,22 300 5632 7,07

3 210 1,019 3 565 0,64
100 1214 6,87 100 3280 3,7
150 1487 8,41 150 4017 453
200 1717 9,72 200 4639 5,23
250 1920 10,86 250 5186 5,85
300 2103 11,9 300 5681 6,41

3 309 1,05 3 916 0,82
100 1784 6,36 100 5287 471
150 2185 7.78 150 6475 5,77
200 2523 8,99 200 7477 6,66
250 2820 10,05 250 8360 7,45
300 3089 11,01 300 9158 8,16
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Nomenclature

Type d'électronique Diameétre  Matiére Mesure Actionneur Type de régulation = Affichage
LCC A : acier | Y :tuyere M : servomo- F : deux débits D : digital
VAC P : PPs R : venturi teur S : sonde de vi- L: led
FAC C:PVC | X:croix de me- V : variateur tesse
HFC sure W : secuflow
LCC G : diaphragme T : potentiométre
RDV
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LCC - Données techniques

Données Techniques IRIAN LCC
Général
Alimentation 24 VAC/50 Hz (+/- 2%)
Consommation 10 VA avec afficheur. 25 VA avec servomoteur
Sécurité électrique EN 60950
Compatibilité électromagnétique EN 55022, EN 50081-2, EN 50082-1
Température de fonctionnement 0°C-40°C

Relais de sortie

Relais lumiére 3 A/230 AC maxi
Relais alarme 2 A/ 24 AC maxi
Relais extraction 2 A/ 24 AC maxi

Sorties analogiques

3 sorties analogique 2/10 VDC
Entrées Tout Ou Rien TOR

Entrées pour contact sec non polarisé NO ou NF

4 entrées TOR . . By
avec action associée paramétrable

Capteur de pression différentielle

Plage de pression utile 0-300 Pa

Surcharge 2500 Pa

Rupture 20 000 Pa

Dérive en température du point zéro +/- 0,03 % EM/K

Dérive en température de la sensibilité +/- 0,03 % EM/K
s |

Alimentation 24 VDC

Couple 4 Nm

Vitesse de fonctionnement 3/35/120/150 s pour 90 ° de rotation
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RDV ENSEMBLE DE REGULATION DE DEBIT OU DE PRESSION

« Description

« Fonctionnalités générales du RDV

o Spécifications techniques

 Diagramme perte de charge registre tuyeéere

« Puissance acoustique croix de mesure APg = 250 Pa
« Puissance acoustique croix de mesure APg = 500 Pa
o Puissance acoustique croix de mesure APg = 1000 Pa
« Puissance acoustique tuyére APg = 100 Pa

« Puissance acoustique tuyére APg = 250 Pa

« Puissance acoustique tuyére APg = 500 Pa

« Dimensions registre croix de mesure servomoteur

 Dimensions registre tuyéere servomoteur

Schémas types de raccordement :
 Régulation entre Vmin et Vmax
e Vmin...Vmax et fermeture compléte
« Soufflage et extraction en paralléle
* Maitre - Esclave
e Fermeture / Vmin / Vmid / Vmax / Ouverture
« RDV-LON
* Régulation entre Vmin et Vmax Dimensions registre
e Vmin...Vmax et fermeture compléte
e Vmin...Vmax et ouverture compleéte
e régulation sur la valeur Vmin
e régulation sur la valeur Vmax
o débit constant et fermeture compleéte
o débit constant et ouverture compléte
* Raccordement VAV : LCC-RDV

 Tableau de sélection rapide diamétre RDV

« Nomenclature
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Description
Le RDV est un ensemble de régulation de dé-
bit ou de pression.

Fonctionnalités générales du RDV

Le régulateur a débit variable RDV fait I'acqui-
sition en temps réel du débit ou de la pression
et actionne un registre pour maintenir une
consigne.

il est possible de régler la consigne par un si-
gnal de commande analogique (0/10VDC).

Régulation progressive en Vmin et Vmax
Régulation entre Vmin et Vmax avec ferme-
ture compléte ou ouverture compléte
Fonctionnement maitre esclave pour asser-
vissement entre un soufflage et une extrac-
tion par exemple

Régulation débit constant

Régulation en deux débit Vmin,Vmax

RDV - Ensemble de régulation du laboratoire

La régulation du débit est réalisé en par-
faite indépendance vis a vis de la pression
dans le réseau.

Ensemble de régulation complet

L'ensemble de régulation RDV se compose

des éléments suivants :

« Un registre équipé de prise de pression diffé-
rentielle.

« Un motorégulateur compact lent, comportant
une sonde de pression différentielle, une
électronique de régulation et un servomoteur

Il peux étre combiné avec un LCC

Communication

Le RDV peut étre communicant sous protocole
LON bus.
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Spécifications techniques

Le régulateur a débit variable fonctionnant indépendamment de la pression sera fabriqué en acier
galvanisé. et comportera un organe de mesure de débit conforme a la norme iso 5167 partie 1.
L'étanchéité du volet sera conforme a la norme EN1751 partie 4. Les raccordements de gaine se-
ront équipés d’'un joint caoutchouc intégré étanche.

Le régulateur de débit dispose d’'une entrée signal analogique et d’'une sortie analogique pour
fonction maitre/esclave.

Les débits minimum et maximum seront paramétrés en usine.
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Diagramme perte de charge registre tuyere

Diagramme des pertes de charge enfonction du débit - Registre en acier galvanisé
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APg = 250 Pa

Lw (db/Octave)

D'm;re V(I:ﬁ/sssie fm (Hz) (Ié\g//;\)

70 41 38 39 39 39 36 29 23 35

125 250 50 50 52 51 48 44 38 31 44
7,5 450 55 56 58 56 51 47 42 34 49

10 660 58 60 61 60 54 50 44 36 52

2 110 44 40 40 40 40 37 31 25 36

160 5 400 54 52 53 52 49 45 40 33 46
7,5 730 58 58 59 58 53 49 44 37 51

10 1100 61 62 63 61 56 51 46 39 54

2 160 47 35 38 38 41 38 34 27 37

200 5 625 57 54 52 50 51 47 42 35 47
7,5 1150 61 62 59 56 55 51 46 38 52

10 1700 64 67 63 59 58 54 48 40 55

2 250 47 46 44 42 44 38 30 29 39

250 5 970 59 58 55 54 51 47 42 37 48
7,5 1800 65 64 61 59 55 51 48 41 53

10 2650 68 67 64 62 57 54 51 43 56

2 400 52 46 42 43 44 41 37 32 40

315 5 1550 63 59 56 55 53 49 46 40 50
7,5 2850 67 65 62 61 57 53 50 43 54

10 4200 70 68 66 64 59 55 52 45 57

2 500 52 45 44 42 45 42 39 33 41

355 5 2000 63 62 56 58 57 48 48 42 51
7,5 3700 67 65 62 61 57 53 50 43 54

10 5400 70 68 66 64 59 55 52 45 57

2 648 50 48 43 44 44 43 38 34 41

400 5 2500 65 63 55 59 58 52 50 44 52
7,5 4550 72 66 62 61 58 54 52 47 56

10 6600 77 69 66 65 61 56 50 50 59
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Diamétre | Vitesse
(mm) (m/s)

““%%%“l
|““%%“‘|
““%%%“‘l

2
250 °

7,5

10
|“‘%‘%¥“|
““%%%*“l
““%%%%“l

70
250
450
660
110
400
730
1100
160
625
1150
1700
250
970
1800
2650
400
1550
2850
4200
500
2000
3700
5400
648
2500
4550
6600

44 42 44 47

APg = 500 Pa

Lw (db/Octave)
fm (Hz

)
48 45 40 37

44
53
57
60
45
54
59
62
46
55
60
63
48
57
61
64
48
58
62
64
49
58
63
65
49
59
63
66
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APg = 1000 Pa

Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse LwA
(mm) (m/s) fm (Hz) (dBA)

2 70 47 45 48 53 55 52 48 46 51

125 5 250 58 57 61 64 64 60 57 53 60
7,5 450 63 67 67 69 68 64 62 57 64

10 660 66 48 71 73 71 66 64 59 67

2 110 50 48 49 53 56 54 49 47 52

160 5 400 61 60 62 65 65 61 58 55 61
7,5 730 66 66 69 70 69 65 63 58 65

10 1100 69 70 73 74 72 67 66 60 68

2 160 54 45 48 50 55 56 52 49 53

200 5 625 64 63 63 62 65 65 60 56 62
7,5 1150 68 71 69 68 69 69 64 60 67

10 1700 71 77 73 71 72 72 66 62 69

2 250 55 56 56 56 61 56 48 48 55

250 5 970 67 68 68 67 68 65 59 56 64
7,5 1800 73 74 73 73 71 69 65 59 68

10 2650 76 76 74 74 73 72 67 61 70

2 400 59 55 51 54 58 57 51 52 54

315 5 1550 70 68 66 66 68 65 61 59 64
7,5 2850 75 74 72 72 72 69 66 63 68

10 4200 78 78 76 75 75 71 68 65 71

2 500 58 56 52 55 58 56 52 53 55

355 5 2000 70 69 67 67 67 66 62 61 65
7,5 3700 75 75 73 73 73 68 67 66 69

10 5400 79 77 77 76 74 72 67 66 71

2 648 55 58 53 54 58 58 52 52 55

400 5 2500 71 70 66 66 68 66 62 63 69
7,5 4550 78 75 72 72 73 70 67 65 71

10 6600 82 79 71 75 75 72 69 67 66
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APg =100 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 59 53 47 41 35 29 21 17 43

100 5 141 68 62 56 50 44 39 33 26 52
7,5 212 72 66 60 54 49 41 35 30 57

10 283 75 69 63 57 52 46 40 33 60

2 88 60 54 48 42 37 31 23 18 45

125 5 221 69 64 58 52 46 40 34 27 54
7,5 331 74 68 62 56 50 42 38 31 58

10 442 77 71 65 59 53 47 41 34 61

2 145 62 56 50 44 38 32 25 20 46

T 5 362 71 65 59 53 48 42 36 29 56
7,5 543 75 69 63 58 52 46 40 33 60

10 724 78 72 66 61 55 49 43 36 63

2 226 63 57 51 46 40 34 26 21 48

200 5 565 73 67 61 55 49 43 37 30 57
7,5 848 77 71 65 59 53 47 42 35 61

10 1131 80 74 68 62 56 50 44 38 64

2 353 65 59 53 47 41 35 27 23 49

250 5 884 74 68 62 56 51 45 39 32 59
7,5 1325 78 72 66 61 55 49 43 36 63

10 1767 81 75 69 64 58 52 46 39 66

2 561 66 60 55 49 43 37 29 24 51

315 5 1403 76 70 64 58 52 46 40 34 60
7,5 2104 80 74 68 62 56 50 45 38 64

10 2806 83 77 71 65 59 53 47 41 67

2 713 67 61 55 49 44 38 30 25 52

355 5 1782 76 71 65 59 53 47 41 34 61
7,5 2672 81 75 69 63 57 51 45 38 65

10 3563 84 78 72 66 60 54 48 41 68

2 905 68 62 56 50 44 38 31 26 52

400 5 2262 77 71 65 60 54 48 42 35 62
7,5 3393 81 75 70 64 58 52 46 39 66

10 4524 84 78 73 67 61 55 49 42 69

2 1145 69 63 57 51 45 39 31 27 53

450 5 2863 78 72 66 60 55 49 43 36 63
7,5 4294 82 76 70 65 59 53 47 40 67

2 1414 69 63 58 52 46 40 32 27 54

500 5 3534 79 73 67 61 55 49 43 37 63
7,5 5301 83 77 71 65 59 53 48 41 67

2 1773 70 64 58 52 47 41 33 28 55

560 5 4433 79 74 68 62 56 50 44 37 64
7,5 6650 84 78 72 66 60 54 48 42 68

2 2244 71 65 59 53 47 41 34 29 55

630 5 5611 80 74 69 63 57 51 45 38 65
7,5 8417 84 79 73 67 61 55 49 42 69
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APg = 250 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 64 58 52 46 41 35 27 22 49

100 5 141 74 68 62 56 50 44 38 31 58
7,5 212 78 72 66 60 54 48 42 36 62

10 283 81 81 69 63 57 51 45 39 65

2 88 66 60 54 48 42 36 28 24 50

125 5 221 75 69 63 57 51 46 40 33 60
7,5 331 79 73 67 62 56 50 44 37 64

10 442 82 76 70 64 59 53 47 40 67

2 145 67 61 56 50 44 38 30 25 52

T 5 362 77 71 65 59 53 47 41 35 61
7,5 543 81 75 69 63 57 51 46 39 65

10 724 84 78 72 66 60 54 49 42 68

2 226 69 63 57 51 45 39 32 27 53

200 5 565 78 72 66 61 55 49 43 36 63
7,5 848 82 76 71 65 59 53 47 40 67

10 1131 85 79 74 68 62 56 50 43 70

2 353 70 64 59 53 47 41 33 28 55

250 5 884 80 74 68 62 56 50 44 38 64
7,5 1325 84 78 72 66 60 54 49 42 68

10 1767 87 81 75 69 63 57 52 45 71

2 561 72 66 60 54 48 42 35 30 56

315 5 1403 81 75 69 64 58 52 46 39 66
7,5 2104 85 79 74 68 62 56 50 43 70

10 2806 88 82 77 71 65 59 53 46 73

2 713 73 67 61 55 49 43 35 31 57

355 5 1782 82 76 70 64 58 53 47 40 67
7,5 2672 86 80 74 69 63 57 51 44 71

10 3563 89 83 77 71 66 60 54 47 74

2 905 73 66 62 56 50 44 36 31 58

400 5 2262 83 77 71 65 59 53 48 41 67
7,5 3393 87 81 75 69 63 58 52 45 72

10 4524 90 84 78 72 66 60 55 48 74

2 1145 74 68 62 57 51 45 37 32 59

450 5 2863 84 76 72 66 61 54 48 42 68
7,5 4294 88 82 76 70 64 58 53 46 72

2 1414 75 69 63 57 51 46 38 33 59

500 5 3534 84 76 73 67 61 55 49 42 69
7,5 5301 88 83 77 71 65 59 53 46 73

2 1773 76 70 64 58 52 46 38 34 60

560 5 4433 85 79 73 67 62 56 50 43 70
7,5 6650 89 83 77 72 66 60 54 47 74

2 2244 76 71 65 59 53 47 39 34 61

630 5 5611 86 88 74 68 62 56 51 44 70
7,5 8417 90 84 78 72 66 61 55 48 75
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APg = 500 Pa

o : Lw (db/Octave)
Diamétre | Vitesse fm (Hz) LwA

(mm) (m/s) (dBA)

2 57 68 62 57 51 45 39 31 26 53

100 5 141 78 72 66 60 54 48 42 36 62
7,5 212 82 76 70 64 58 52 47 40 66

10 283 85 79 73 67 61 55 50 43 69

2 88 70 64 58 52 46 40 33 28 54

125 5 221 79 73 67 62 56 50 44 37 64
7,5 331 83 77 72 66 60 54 48 41 68

10 442 86 80 75 69 63 57 51 44 71

2 145 71 66 60 54 48 42 34 29 56

T 5 362 81 75 69 63 57 51 46 39 65
7,5 543 85 79 73 67 62 56 50 43 70

10 724 88 82 76 70 64 59 53 46 73

2 226 73 67 61 55 49 44 36 31 58

200 5 565 82 76 71 65 59 53 47 40 67
7,5 848 87 81 75 69 63 57 51 44 71

10 1131 89 84 78 72 66 60 54 47 74

2 353 74 69 63 57 51 45 37 32 59

250 5 884 84 78 72 66 60 54 49 42 68
7,5 1325 88 82 76 70 65 59 53 46 73

10 1767 91 85 79 73 67 62 56 49 76

2 561 76 70 64 58 53 47 39 34 61

315 5 1403 85 80 74 68 62 56 50 43 70
7,5 2104 90 84 78 72 66 60 54 47 74

10 2806 93 87 81 75 69 63 57 50 77

2 713 77 71 65 59 53 47 40 35 61

355 5 1782 86 80 74 69 63 57 51 44 71
7,5 2672 90 84 79 73 67 61 55 48 75

10 3563 93 87 82 76 70 64 58 51 78

2 905 78 72 66 60 54 48 40 36 62

400 5 2262 87 81 75 69 63 58 52 45 72
7,5 3393 91 85 79 74 68 62 56 49 76

10 4524 94 88 82 76 71 65 59 52 79

2 1145 78 73 67 61 55 49 41 36 63

450 5 2863 88 82 76 70 64 58 53 46 72
7,5 4294 92 86 80 74 68 63 57 50 77

2 1414 79 73 67 61 56 50 43 37 64

500 5 3534 89 83 77 71 65 59 53 46 73
7,5 5301 93 87 81 75 69 63 57 51 77

2 1773 80 74 68 62 56 50 43 38 64

560 5 4433 89 83 78 72 66 60 54 47 74
7,5 6650 93 88 82 76 70 64 58 51 78

2 2244 81 75 69 63 57 51 43 39 65

630 5 5611 90 84 78 72 67 61 55 48 75
7,5 8417 94 88 82 77 71 63 57 52 79
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Dimensions registre RDV-g-A-X-M

Dimensions registre croix de mesure servomoteur

A
Y

2D
—]

L1 L L1

A
A

Dimensions registre RDV-2-A-X-M (en mm)

gD L L1

125 370 45 223
160 415 45 258
200 470 45 298
250 540 45 348
315 630 45 413
355 685 45 453
400 750 48 498
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Dimensions registre RDV-2-A-Y-M

Dimensions registre tuyére servomoteur

190

A
A

L2

oD

L1 L L1

A \

A
v

Dimensions registre RDV-2-A-Y-M (en mm)

L L1
100 298 40 225
125 298 40 250
160 308 40 285
200 328 40 325
250 356 40 375
315 423 60 440
355 493 60 480
400 516 80 525
450 590 80 575
500 700 80 625
560 740 80 685
630 800 80 755
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Schémas types de raccordements

BELIMO : Régulation entre Vmin et Vmax

LMV - D3
() () (Y) (U)

Depuis ALIM — N

Noir
Rouge
Blanc
Orange

—>>

>»

24VIAC
MONO CVC 1 —
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Retour signal débit
0...10vV/2..10V

Signal de commande
0..10vV/2..10V

13




Schémas types de raccordements

BELIMO : Régulation entre Vmin et Vmax

LMV - D3
() () (Y) (U)

Depuis ALIM — N

Noir
Rouge
Blanc
Orange

—>>

>»

24VIAC
MONO CVC 1 —
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Retour signal débit
0...10vV/2..10V

Signal de commande
0..10vV/2..10V

13




Schémas types de raccordements

BELIMO : Vmin...Vmax et fermeture compléte

LMV - D3
() () (Y) (U)

(0]

(0]
| Sl glg
ol o] & <&
Z|l x| | O
112 3]|5

Retour signal débit

> 0..10v/2...10V

Signal de commande
® » 0..10V/2..10V
Fermeture compléte

Depuis ALIM —2 N
24V/AC
MONOCVC1 — L L
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Schémas types de raccordements

BELIMO : Soufflage et extraction en parallele

Depuis ALIM — N N
24VIAC
MONOCVC1—] L L=
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LMV - D3 LMV - D3
Soufflage Reprise
() (+) (V) (U) () (+) (V) (U)
[ [
| g gl | g el g
S| 2| & 8 S|l ol 8| 8
Z|x|m| O Z|x|m| O
[1]2]2]s] L1]2]2]s]
Retour signal Retour signal
——» débit soufflage ——J» débit extraction
0..10V/2..10V 0..10V/2..10V
Signal de commande
) 0..10V/2..10V
/
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Schémas types de raccordements

BELIMO : Maitre - Esclave

Depuis ALIM — N N
24VIAC
MONOCVC1—] L L
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LMV - D3 LMV - D3
Maitre Esclave
() (+) (V) (U) () () (V) (V)
N EE: | 8l ¢l 8
S| Sl& & 5| 3| &§| £
Z|x|m| O Z|x|m| O
|1|2|3|;| L1]2]3]s]
Signal de Retour signal
commande —) débit
0..10V/2..10V 0..10V/2..10V
/
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Schémas types de raccordements

BELIMO : Fermeture / Vmin / Vmid / Vmax / Ouverture

LMV - D3
() () M L)

Depuis ALIM  —

Noir
Rouge
Blanc
Orange

) Retour signal débit
0..10V/2..10V

Signal de commande

< 0.10V/2..10V
Fermeture compléte
Ouverture compléte

24VIAC
MONO CVC 1 =
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Schémas types de raccordements

BELIMO : RDV-LON

Depuis ALIM — N N
24VIAC
MONOCVC1— L L
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LMV - D3 LON LMV - D3
Soufflage Reprise
() (+) (V) (U)C1 C2 () () (V) ()
® . ® 2
5| 5| 5| §| 8| 5| 5| 5| &
Z|lx|m|O|lx O Z|lxx|m| O
112(3|565([6|7 1123|565
||||+||| < Ll2l3]s]
Sortie signal
LON —— > débit extraction
0..10v/2..10V
/
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Schémas types de raccordements

SIEMENS : Régulation entre Vmin et Vmax

GDB

(G0) (G) (Y)(Y2)(YC) (V)

o) S
h.
= 32 5| o 3
o|l ol 8| £ €| ©
Z|lx|>| 0 O x

Signal de mesure de
> débit d’air 0...10V

) Signal de commande

0...10V

Depuis ALIM — N N \ Fermeture ou

24V/AC
MONOcvc1 — L L

ouverture compléte
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Schémas types de raccordements

SIEMENS : Vmin...Vmax et fermeture compléte

(G0) (G) (YN)(Y2)(YC) (V)

GDB

Depuis ALIM —{ N

24VIAC

Noir

Rouge
Violet

Orange

Gris
Rose

Signal de mesure de
> débit d’air 0...10V

) Signal de commande

0..10v
f

MONO CVC 1 —

Copyright IRIAN Technologies 2012
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Fermeture complete
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Schémas types de raccordements

SIEMENS : Vmin...Vmax et ouverture compleéte

(G0) (G) (YN)(Y2)(YC) (V)

GDB

Depuis ALIM —{ N

24VIAC

Noir

Rouge
Violet

Orange

Gris
Rose

Signal de mesure de
> débit d’air 0...10V

) Signal de commande

0..10v
f

MONO CVC 1 —

Copyright IRIAN Technologies 2012
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Ouverture compléete
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Schémas types de raccordements

SIEMENS : régulation sur la valeur Vmin

GDB

(G0) (@) (Y1) (Y2)(YC)(U)

Noir
Rouge
Violet
Orange
Gris
Rose

Depuis ALIM —1 N
24V/IAC
MONOCvVC1 — L L
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Schémas types de raccordements

SIEMENS : régulation sur la valeur Vmax

GDB

(G0) (G) (Y1)(Y2)(YC) (U)

Noir
Rouge
Violet
Orange
Gris
Rose

Depuis ALIM — N
24V/AC
MONOCvC1 — L L
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Schémas types de raccordements

SIEMENS : débit constant et fermeture compléte

GDB

(GO) (G) (Y1)(Y2)(YC) (U)

Noir
Rouge
Violet
Orange
Gris
Rose

Depuis ALIM —1 N
24V/AC
MONOCvCc1 — L L

Copyright IRIAN Technologies 2012
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Schémas types de raccordements

SIEMENS : débit constant et ouverture compleéte

GDB

(G0)(G) (YN)(Y2)(YC) (U)

Depuis ALIM —{ N

24VIAC

0]
CD-.-O)
LD’(DC (0]
3| 3| 2| €| €| 8
Z|l x| >| 0| 0| x
2167 9

MONO CVC 1 =

Copyright IRIAN Technologies 2012
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Schémas types de raccordements

Raccordement VAV : LCC-RDV

LiY-CY LiyY-CY
3x0,752 3x0,752
) & 4 8 >
>» 5 | Entrée réseau BUS Sortie réseau BUS | 9 )
GTC GTC
> 10
—/ /

LCC

cde 2-10V (Débit Aux)

Alim 24V
cde 2-10V
Alim 24V

-
L .
-
'S
-
a
N| et
o

1 | 2| |19|17|18|

Depuis ALIM — | L
24VIAC
MONO CvVC 1 — N N

() () (V) 6 H™ O

LM24A-SR LMV -D3
Servomoteur Régulateur
compensation compact VAV

Extraction complémentaire
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Tableau de sélection rapide diameétre RDV

Diamétre = DeltaP  Débit | Vitesse Di(ammrﬁ;'e D?,',t:)P (?n%",’:‘t) V(':ﬁf‘;;e
(mm) (Pa) (m3/h) (m/s)

3 28 0,98 3 378 1,06
100 160 5,66 100 2180 6,12
150 196 6,93 150 2670 7,49
200 226 8 200 3083 8,65
250 253 8,95 250 3447 9,67
300 277 9.8 300 3776 10,6

3 45 1,02 3 483 1,07
100 260 5,89 100 2790 6,17
150 318 7,21 150 3417 7,55
200 368 8,32 200 3946 8,72
250 411 9,31 250 4411 9,75
300 450 10,19 300 4832 10,68

3 76 1,05 3 483 0,84
100 440 6,08 100 2790 4,87
150 539 7.45 150 3417 5,97
200 622 8,6 200 3946 6,89
250 696 9,61 250 4411 7.7
300 762 10,53 300 4832 8,44

3 127 112 3 563 0.8
100 732 6,48 100 3252 4.6
150 897 7.93 150 3082 5,63
200 1036 9,16 200 4598 6,51
250 1158 10,24 250 5141 7,27
300 1269 11,22 300 5632 7,07

3 210 1,019 3 565 0,64
100 1214 6,87 100 3280 3,7
150 1487 8,41 150 4017 453
200 1717 9,72 200 4639 5,23
250 1920 10,86 250 5186 5,85
300 2103 11,9 300 5681 6,41

3 309 1,05 3 916 0,82
100 1784 6,36 100 5287 471
150 2185 7.78 150 6475 5,77
200 2523 8,99 200 7477 6,66
250 2820 10,05 250 8360 7,45
300 3089 11,01 300 9158 8,16
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Nomenclature

Type d'électronique Diameétre  Matiére Mesure Actionneur Type de régulation = Affichage
RDV A : acier | Y :tuyere M : servomo- F : deux débits D : digital
VAC P : PPs R : venturi teur S : sonde de vi- L: led
FAC C:PVC | X:croix de me- V : variateur tesse
HFC sure W : secuflow
RDV G : diaphragme T : potentiométre
RDV
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